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Informacién general

Informacién general

El paquete de aplicaciones VIY3 esta compuesto de aplicaciones Synchro y Planner. En este manual
se describe el uso del programa Synchro. Ver descripcién del programa Planner en. Manual de usuario.

Programa Planner

Requerimientos
Para la utilizacion del georadar VIY3 se necesita una computadora (laptop) con los siguientes parpametros:

+ Sistema operativo Windows XP, Windows 7, Windows 8, Windows 10.

* Procesador no menor a Pentium IV con frecuencia > 1500 MHz

* RAM no menor a 512 MB

* Puerto USB2.0

* No menos de 100 MB de almacenamiento disponible en el
disco duro

Distanice, m

Términos y conceptos
En este manual se utilizan los siguientes términos y conceptos:
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Perfil GPR (o perfil)- imagen bidimensional en coordenadas:
profundidad (en vertical) y camino transitado (en horizontal). El
perfil consta de un conjunto de trazas. La amplitud de las trazas
del perfil se visualiza con color. 3aBucumocTb amnnutyga — el
color se determina por la paleta de colores. Por ejemplo, en el
caso de la paleta por defecto (graduacion del color de negro a
blanco), el valor minimo corresponde al color negro, el maximo
al blanco, y el nulo al gris.

4

Traza — conjunto de muestras que componen el resultado del
relevamiento en un punto del perfil. En el perfil se visualiza como
una columna de puntos de diferente color o como una curva (con
la utilizacién de la herramienta Wiggle).

ST EFL '

Muestra— parte basica de una traza, se presenta como un punto
en el perfil.

Time, ns
wydag

79 75 70 66 B2 57 53 48 44 40 35 31 26 22 1813 9
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Propiedades del perfil — paramentros de ajuste del georadar,
instalados antes del relevamiento (modelo del georadar, modo
de relevamiento, cantidad de puntos en la traza, etc).

62 8s'e

's

Filtro — herramienta de software para el procesamiento del perfil
con el objetivo de aumentar las probabilidades de deteccion e
identificacion de irregularidades bajo tierra.

Tecnologia Telbin - Esta tecnologia fue desarrollada por Transient Tecnologies. Georadares con tecnologia
Telbin permiten mejorar la calidad de las imagenes creando el efecto de aumento de stakin en mayor
profundidad. Al utilizar dicha tecnologia, aumenta la relacion sefial/ruido, por lo tanto aumenta la profundidad
del relevamiento.

Tine,ne
i

i, NN

acumulacion 1

RIS

acumulacioén 7

Telbin
acumulacion 7
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Descripcion del programa Synchro

Ventana principal
La ventana principal del programa Synchro3 contiene los siguientes elementos:

1. Mend principal (lista de opciones)
2. Ventana del perfil del GPR

3. Barra de estado

4. Coordenadas del cursor.

Barra de estado

La barra de estado se encuentra en la parte de abajo de la ventana principal de Synchro3.
En ella se visualiza el modelo del GPR conectado, el canal de conexion de GPR con laptop (USB o WIFI), y
el estado de carga de la bateria.

121V =< GeoradarVIY3 500i

Coordenadas del cursor
=5

iz 248m Y 1,38 m
Btrazas 30,96 n=

X 1'Y. Visualizacion de coordenadas del cursor en el perfil del GPR.

Informacion con coordenadas del cursor ubicada en la esquina derecha superior de la ventana. Coordenada
horizontal X esta representada como niimero de traza y distancia recorrida (al trabajar con odémetro o
GPS).

La coordenada vertical Y (profundidad) representada como tiempo y distancia (profundidad) desde la
superficie hasta el cursor.

La profundidad es calculada teniendo en cuenta el desplazamiento inicial de cero basado en la velocidad de
onda en el medio especificado en las propiedades del perfil.
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Menu principal

Dependiendo de las acciones (ajustes del GPR, relevamiento o procesamiento del perfil), el conjunto de
elementos en el menu principal va a variar.

Si no esta abierto ninguno de los perfiles, el menu principal contiene cinco elementos: Archivo,
Adquisicion (Relevamiento), Preferencias (Ajustes), Ventana y Ayuda.

Si hay un documento activo en el menu principal aparece submenu Perfil.

Algunos de los comandos mas utilizados poseen una combinacion de teclas que se dan a la derecha de los
elementos relevantes del menu.

Algunos comandos estan duplicados por botones en la barra de herramientas.

@ Archive Perfil Adquisicion  Preferencias  Ventana Ayuda

\/‘ ' ° 'b

Para la comodidad de trabajo en el campo, se cuenta con botones de mayor tamano.

@ Archive Perfil Adquisicion Preferencias  Ventana Ayuda

Comandos del menu

Comandos del menu Archivo

Los comandos del menu Archivo estan destinados al trabajo con archivos de ..‘?:;Erli."i'._l FRETiE Sl
perfiles GPR. Contiene nueve elementos. [ |Crear Ctri+N
&l |Abrirl  Ctrl+O

Crear (Nuevo), <Ctrl+N>. Creacion de un nuevo perfil GPR.
Abrir reciente » |
Abrir, <Ctrl+O>. Para abrir un perfil GPR anteriormente guardado.
Cerrar

Abrir reciente (Reabrir). Para reabrir un perfil GPR rapidamente. Contiene los
E Guardar Ctrl+5S

ultimos perfiles guardados (hasta 16 perfiles).
Guardar como

Exportar Lo
Guardar, <Ctrl+S>. Guardado del perfil GPR con el nombre actual. Importar 3

Cerrar, <Ctrl+F4>. Para cerrar el perfil GPR actual.

Guardar como. Guardado del GPR actual, en el cual aparecera una ventana en = Imprimir
donde se puede modificar el nombre del archivo y su ubicacion.
& Salir
Exportar. Para exportar el perfil GPR a formato grafico (.bmp, .txt y formato
de datos SEG-Y). La cantidad de formatos es determinada por la presencia de plugins para exportar en el
sistema.
Importar. Para importar el perfil GPR de formato de datos (SEG-Y).
Imprimir, <Ctrl+P>. Se abre una ventana para imprimir el perfil.

Salir. Para cerrar el programa Synchro3.
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Comandos del menu Perfil

Los comandos del menu Perfil estan destinados para controlar | perfil  Adquisicion Preferencias  Ventana Ayuda

la pantalla del perfil GPR. Contiene cuatro elementos.

Eje superior. Ajustes de la visualizacion de coordenadas del eje
superior en el perfil GPR actual. Se ofrecen tres opciones:
Distancia, Trazas o Datos GPS.

Desplazamiento del perfil. Desplazamiento del perfil.
Desplazamiento del punto inicial del perfil en tres coordenadas (en
el trayecto, al costado, en la altura). Asi mismo el angulo entre el
perfil GPR y la linea base, o con sentido al norte. Para mas detalle
mirar “Coordenadas del perfil GPR* pag 24

Zoom In (Aumentar), <Gray+>. Para aumentar la escala del perfil
GPR.

Zoom Out (Disminuir), <Gray->. Para disminuir la escala del perfil
GPR.

Comandos del menu Adquisicién (Relevamiento)

Este elemento del menu se activa solo al conectar el GPR a la
computadora.

El menu Relevamiento contiene dos elementos.

Configuracion del GPR. Se abre una ventana para la configuracion

del georadar. Se selecciona la ventana de observacion, y se indica: la cantidad de muestras en la traza

Eje superior _'=.-'!F._ Distancia

Desplazamiento de perfil Trazas

Zoom In

Datos de GPS

|2
| Q Zoom Out A "

F‘;L By course, m ry Mayis por la attura, m
D : D

¥
—
Sideway, m Angulo,
o]

Adquisicion = Preferencias  Vent

Ajustes de GPR 5

Comenzar

y el numero de inclinaciones, la direccion del movimiento, la velocidad de la onda en la zona relevada,
el intervalo entre las trazas en el perfil, el modo de relevamiento y comentarios. Para mas detalle mirar

“Configuraciones del GPR" pag 20

Comenazar (Iniciar), <F2>. Inicio del relevamiento. Para mas detalle sobre el proceso del relevamiento mirar

“Relevamiento” pag 24

Comandos del menu Preferencias (Ajustes)

Los comandos del menu Ajustes son destinados a la configuracion
menu externo del programa. Contiene tres elementos.

Preferencias generales (Configuraciones generales). Se abre
una ventana con las propiedades del georadar, y tambien con la
configuracion de los parametros de la rueda de medir (odémetro),
calibracion del sensor de inclinacion, configuracion de WIiFi y GPS.
Para mas detalles mirar “Preparacion del GPR" pag 17

Panel de botones estandar. Cambio del tamafio de visualizacion
de los botones del menu principal. Para mas detalle mirar “Menu
pruncipal“ pag 6

Language (ldioma). Cambio de idioma del interfaz: Inglés, ruso,
chino, polaco, espafiol, turco, aleman, italiano y ucraniano.

1 | Preferencias  Ventana Ayuda

Preferencias generales
/ n Panel de botones estandar !

Language English

Russian
Chinese
Palish
+  Spanish
Turkish
German

Italian

Preferencias generales

Nimero de canales.

a

Canal Wodel Firmware Serie

0 Unknowin Unknown Unknown

VO-20 %

Paso de rueda 7147 mm

Paso de rueda, mm Nombre de calboracién &
147 Default

®
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Comandos del menu Ventana

Los comandos del menu Ventana estan destinados para el control de posicion de ventana de perfiles en el
area de trabajo del programa. Contiene cinco elementos.

Cascada. Reubicacion de todas las ventanas de los perfiles GPR en forma de cascada.

Organizar iconos. Reubicacién de todas las ventanas de perfiles GPR minimizadas en la esquina inferior
izquierda de la ventana principal del programa.

Minimizar todo. Minimizado y reubicacién de todas las ventanas de perfiles GPR abiertas en la esquina
inferior izquierda de la ventana principal del programa.

Mosaico horizontal. Reubicacion de las ventanas de los perfiles de
manera que llenen todo el campo de la ventana principal del programa. | Wentana = Ayuda

Ubicacion horizontal de las ventanas. B Cascada
Mosaico vertical. Reubicacién de las ventanas de perfiles de manera Organizar iconos
tal que llenen todo el campo de la ventana principal del programa. Minimizar todo

Ubicacién vertical de las ventanas. : :
A3 Meoesaico vertical

. Meo=aico horizental
Comandos del menu Ayuda =

Acerca del programa. Se abre una ventana con la informacién de la version actual del programa.

Ventana del perfil GPR

@ Glransient lechnologies\dataltry2Usgpr (E=SEER X}
q[ModeGrR  vmaw | 3
[ﬂ Format Versiyonu 40
—— Profunadadvemans 55,
pncnuravenana 88341
e
Huestiss 0
| Stacking 7
| Tiageriose e
7 suorzeno o3sm
W OsposioTopo  Cart38
- | Posode medicion 123,76 mm
| Namer iento 204
B 75m
T rso 0,00,m
Mayisporauniado  0,00,m
= ngulo 000 .
B o
g L
& 3

Velocidad de la onds, miys

1z |

Comentarios.
2

v

ST s |

Cada perfil GPR se abre en su ventana correspondiente, el espacio de trabajo de la cual se divide en dos
partes. En la parte derecha de la ventana se ve el perfil GPR. En la izquierda, se ubican cinco pestafas para
el trabajo con el perfi.

15'5 4 Pestafia Propiedades del peril

QE{- Pestafia Wista (Ver)

. 4 Pestafia Filtros
A

™= 4 Pestafia Paletas
—

;-1- Pestafia Objetos
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Pestana Propiedades del perfil
En la pestafia se visualizan las propiedades del perfil GPR — tipo del GPR, modo de trabajo, configuracion
del relevamiento, versién del formato del archivo, etc.

Ademas, en dicha pestafa estan los botones para la configuracion de la velocidad de onda, direccion, y la
ventana para redaccion de comentarios.

— Modelo GPR VIY3 300i
!ﬁ Format WVersiyonu 40
———| Profundidad ventana 56 m

Anchura ventana 99,94, ns
dJl

Muestras 500
" | Stacking 7
/ Trigger Mode Ext
—| Shift of Zero 0,39, m
e | Dispositivo Topo Cart-36
— Paso de medicion 123,76 mm
= | Mamero de seguimiento 204
b Longitud del perfil 25,25 m
e Mayls por curso 0,00, m

Mayiis por a un lado 0,00, m
& Mayis= por la aftura 0,00, m
—| Angulo 90,00

Velocidad de la onda, mips

112 | >

Hyperbola Profundidad

Comentarios.
2

Pestana Ver
La pestafa Ver presenta controles y visualizacion del perfil GPR.

Escala. Eleccion de la escala del perfil GPR de la lista desplegable. En la lista hay opciones de escala en
porcentajes.
5 Escala

Escala por ancho. Modificacion de la escala de tal forma, que ,E (3}, Acercar

anchura de perfil GPR coincida con el ancho de la ventana. L Aiar

Escala por altura. Modificacion de la escala de tal forma, que altura QE Proporcion XY

i

de perfil GPR coincida con el alto de la ventana. Muestras | 11 15
Botén Acercar. Aumento de la escala del perfil GPR actual. 4
= | Distancia 21 1 1:2
Boton Alejar. Disminucion de la escala del perfil GPR actual. -—
—
Conjunto de botones Proporcién X:Y — | = Aluste nivel cero
Muestras. Cambio de la relacion entre las escalas vertical y t*’
horizontal, si las escalas estan calibradas en puntos. 5 Wiggle
1:1. La divisién de las escalas en vertical es igual a la divisién de las &
escalas en horizontal A" Herramienta “mano®
1:3. La divisidon de escalas en horizontal es el triple mayor que la
division de escalas en vertical <= Reflejar horizontalmente
1:5. La divisiéon de escalas en horizontal es el quintuple mayor que la
division de escalas en vertical. T ELIERE ORI R

Dos columnas

10
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Distancia. Cambio de relacion entre las escalas vertical y horizontal del perfil, si estas escalas estan
calibradas en unidades de medida de distancia.

2:1. La division de escala en horizontal es el doble menor que la divisién de escala en vertical.
1:1. La divisién de la escala en vertical es igual a la division de escala en horizontal.
1:2. La divisién de la escala en horizontall es el doble mayor que la divisién de la escala en vertical.
Boton Vertic. Visualizacion de la grila vertical en el perfil GPR.
Boton Horizont. Visualizacion de la grila horizontal en el perfil GPR.
Botén Desplazamiento del nulo.
—¥0 Ajuste nivel cero
Instalacién manual/automatica del nivel cero de la profundidad.
Boton Wiggle.
[ =T wiggle

Visualizacién de una sola pista de forma oscilografica. La eleccién de la pista coincide con la posicién del
cursor en el perfil GPR.

Botén Mano.

{fr? Herramienta *mano”™
Instrumento para el desplazamiento del perfil, en el caso en el que no entre completo en la pantalla.
Botén Voltear horizontalmente.

&= Reflejar horizontalmente

Visualizacion del reflejo horizontal del perfil, con respecto a la coordenada nula en la escala horizontal de la
distancia.

Correccion topografica.

= Correccion topografica

Esta funcion esta disponible para el perfil realizado con la rueda de medir y con la antena del GPR, que
contenga los sensores de inclinacién. La correccién topografica transforma el perfil teniendo en cuenta la
forma de la superficie, con las inclinaciones de la antena al relevar. Para mas detalle mirar pag 22

11
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Pestana Filtros

En la pestana Filtros se muestran los filtros para procesar el perfil GPR. El procesamiento del perfil es
realizado aplicando los filtros ubicados en el arbol (parte superior de la ventana) de forma consistente.
La cantidad de filtros utilizados es ilimitada. La lista de filtros utilizados se guarda como otro archivo con
formato .TLS, el cual se encuentra en la misma carpeta que el archivo del perfil. Los datos del perfil GPR
permanecen sin cambios.

0— ? Wavelet Fiter1
=
%\ Windowed Background Removall

3 E Q Gain1

¢le
/
—
—
Fitros
i y 3 Afiadir
& *% Eliminar
B Propiedades
Py Ejecutar todo

Conjunto de los fittros

¥ Borrar conjunto

E Guardar conjunto

Conjunto de botones Filtros
Boton Anadir. Para agregar un filtro de la lista sugerida.
Boton Eliminar. Para eliminar el filtro seleccionado del arbol de filtros.

Boton Propiedades. Redaccion de los parametros del filtro seleccionado del arbol de filtros. Al hacer doble
clic sobre el filtro mismo, se abre la ventana de propiedades.

Boton Ejecutar todo. Ejecucion forzada de todos los filtros ubicados en el arbol de filtros.

Eliminar el filtro, abrir sus propiedades, y la aplicacion/desconexién del filtro es posible haciendo clic
derecho sobre el filtro seleccionado.

Conjunto de botones Conjunto de Filtros

Con la ayuda de esta funcién es posible la aplicacion de filtros ya predeterminados, estandares o guardados
anteriormente por el usuario.

Borrar conjunto. Eliminacion de todos los filtros del arbol de filtros.

Guardar conjunto. Guardado del listado de filtros, segun su orden en el arbol, en una lista a parte.
Para utilizar uno de los conjuntos de filtros, seleccidnelo en la lista desplegable. Para mas detalle mirar
“Organizacioén del procesamiento del perfil* pag 34

12
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Pestana Paletas
La pestafa Paletas se utiliza para la configuracion de la paleta en la visualizacion del perfil GPR.

Paleta actual
[ .
= | [
u ]

J -

~
£

|48 [ [ X

Guardar paleta

En la parte superior de la pestafia, se ubica la barra de configuracién de la paleta seleccionada. Por debajo,
la linea verde hace referencia a la traza. A la derecha, en la linea vertical, se muestra una previsualzacion de
la traza al usar la paleta seleccionada. Los ajustes de la paleta se guardan en el archivo del perfil GPR.

Botén Guardar Paleta permite guardar la paleta seleccionada en la biblioteca de paletas. Al presionar
dicho boton, la paleta aparece en la parte inferior de la pestafia en forma de un boton con la imagen de una

paleta.

El uso de las paletas esta descrito en la seccion “Uso de las paletas” pag 33

13
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Pestana Objetos

La pestafia Objetos sirve para afiadir y redactar los marcadores en el perfil GPR.

W Marcadores de superficie hd & Marcadores de superficie

e S rejila ----- ﬁ =1 rejila

i S0 arbol i S0 arbol

w —_H; Marcadores de objetos Lo —-H: Marcadores de objetos
i MD % Mo
w0 | £y M1

&[T H[X |5

% Marcadores de objetos
Posicion
Mostrar Namero de la traza 77

Distancia sobre perfil®,53 m

Mostrar comentarios
Nimero de muestras

Tiempo 55,57 ns
Profundidad 2,72 m

En la parte superior de la pestafia se ubican los botones para afiadir y suprimir marcadores de los objetos y
marcadores de superficie.

Mas abajo se ubica el arbol de marcadores de superficie y de los objetos. Al seleccionar el marcador en
el arbol, en la parte inferior se visualizan los ajustes del marcador seleccionado: Nombre del marcador,
color, ubicacion en el perfil y profundidad. EI nombre del marcador se puede modificar en la ventana
correspondiente..

Al seleccionar grupos de marcadores (de superficie/ de objetos) se visualizan los ajustes de su visibilidad y
comentarios.

Se puede afiadir marcadores mientras se releva. Para mas detalle ver “Relevaiento” pag 24
La adicion de marcadores de objetos es posible al relevar, y al procesar el perfil GPR.

Se puede cambiar el color de los marcadores de objetos:

. Antes de instalar el marcador - en la parte superior de la ventana de pestafias

. Despues, al redactar los marcadores - en la parte interior.

El color de los marcadores de superficie no se puede cambiar.
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Instalacion

Instalacion de software
Para la instalacion de software VIY3 siga los siguientes pasos:

» Descargue el archivo comprimido en: http://viy.ua/download/install_VIY_SGPR.zip
» Descomprimalo en la carpeta seleccionada en su computadora.

» Ejecute el archivo del software.

» Lea los términos y condiciones de la licencia y presione | agree.

» Presione Next de la ventana del VIY3 Software packet Setup.

Welcome to the VIY3 Software
packet Setup Wizard

This wizard wil guide you thraugh the installation of VIY3
Software packet,

Itis recommended that you dose all other appiications
before starting Setup. This wil make it possible to update
relevant system fies without having ta reboot yaur
computer.

Click Next to continue.

<Back t Next > Cancel

 Indique la direccion de la ubicacién del programa.
La predeterminada es C:\Transient Technologies.
* Presione Install.
* Despues de terminar de instalar los archivos, presione Next.

[l VIV3 Software packet Setup. l @ 51| VIV3 Software packet Setup [ e

Choose Install Location = Installation Complete =
Choose the folder in which to install VIY3 Software packet. [T Setup was completed successfully. [T
The installation wizard found installed on your PC the VIY3 Software packet ver.3.9.1.21in Completed
folder C:\Transient Technologies -

Setup wil instal VIY3 Software packet ver. in the some folder aver the previous version.

;usgﬁ:;]\\u\: adifferent folder, dick Browse and select another folder, Click Instal to start

Destination Folder

ransient Technologie: Browse. ..

Space required: 151.5M8
Space avalable: 75.1G8

:

[ <Beck ][ sl ] [ cancel

* Luego presione Finish.

[ viva software packet setup (P

Installation Complete

VI3 Software packet ver. has been installed on your
computer.
Click Finich to dese this window.

* Instalacién completa.
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Instalacion de Driver

Conecte el cable data al puerto DATA en la unidad, el segundo puerto del cable conectelo al USB de su
computadora. En la esquina derecha inferior de la pantalla, aparecera una notificacion.

¢[l Installing device driver software RJx]
Click here for status.

7 T oo 1840 W

En unos segundos, aparecera otra:

VIY3 Ground Penetrating Radar (COM14) &J%]
@. Device driver software installed successfully,

1 G o 18:40 BN

Si hace click en esa notificacion, se abrira la siguiente ventana:

W Driver Software Installation x|

VI¥3 Ground Penetrating Radar (COM14) installed

VIY3 Ground Penetrating Radar (COM14) < Ready to use

El driver fue instalado correctamente.

v' A partir de las versiones Syncro 3.11.1.5 instalacion de driver sucede de manera
automatica y desatendida. En caso de notar alguna dificultad al intentar interactuar con el
equipo comuniquese con el soporte técnico autorizado.
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Preparacién del GPR

Conexion de radar mediante cable USB

Conecte la unidad de la antena al USB de su computadora. Para mas detalle de la conexion de la unidad a
la computadora ver “GPR VIY3. Manual de uso parte 1. Infraestructura®“.

Conexion de radar mediante WiFi

Las versiones de las unidades que contienen la letra «w», contienen todo lo necesario para la conexién por
WiFi.

Los GPR VIY proporcionan conexion a una computadora usando dos esquemas:

o Conexion directa

o Conexion mediante el router WiFi.

Conexion directa del GPR a la computadora

mediante WiFi

ElI GPR viene con un canal WiFi configurado para la conexion directa a una computadora. Para la conexion
al GPR, la computadora debe tener un adaptador WiFi. Los pasos para conectar la computadora a una red
WiFi los puede ver en el manual de uso de su computadora.

Prenda el GPR, conecte al puerto DATA la ficha especial Stopper (para mantener encendido el radar)(para
mas informacioén de la conexion de la ficha ver “GPR VIY3. Manual de uso parte 1. Infraestructura®, pag 17).

Conexion WiFi
Haga click con el botén derecho en el icono il en la esquina superior derecha. Se abrira un listado de
redes disponibles en este momento.

Currently connected to: 4 =
TF It scess
Dial-up and VPN =l
Wireless Network Connection =)
VIVINET il
605 o
Ks03 o
TRALINK_BCDAT2 ol
LPB-10-FLOOR il
2BSEFXTS =

I

Open Network and Sharing Center

Busque la red llamada VIY3NET, haga click sobre la misma y seleccione la opcion Connect automatically y
luego haga click en Connect.

VIY3NET il

Comenzara el proceso de conexion con la red VIY3NET, y en unos segundos aparecera una ventana para el
ingreso de la contrasefia.

T Connect to a Network x|

Type the network security key

S=atiley VIY3PASS

I~ Hide characters

o

Ingrese la contrasefia VIY3PASS y haga click en OK. En unos segundoos el estado de la red VIY3NET en el
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listado de redes cambiara a Connected.
Wireless Network Cornection al
VIV3NET connected i

bl [Name: VIVaNET

[signal Strength: Excellent
K603 [Security Type: WPAZPSK

[Radio Type: 802.11n
TP-LINK_BCDATZ (SEID: VIYINET

Configura los parametros de Windows. Consulte el “Anexo 3. Configuraciéon de los parametros de Windows”
para mas detalles mire pag. 62.

Ejecute el programa Synchro3, la conexion con el GPR sera automatica.
En la barra de estado aparecera la informacion sobre la tensién de la bateria de alimentacion, tipo de GPR y
el icono que muestra la conexién WiFi.

13,0V “=" Georadar VIY3 300iw

Ajustes de los parametros del GPR en modo WiFi

Para la configuracion de los parametros GPR en modo WiFi, desenchufe la ficha Stopper del puerto DATA
en el GPR y enchufe el conector del cable al puerto DATA en el GPR y el USB en la computadora. En el
menu principal de Synchro3 elija las opciones del menu Preferencias (Ajustes) > Preferencias generales
(Configuracién general). La gestion de configuraciones del GPR en el modo de conexiéon WiFi se
implementa en la ventana de configuraciones WiFi.

= Ve

S50 WITINET

Password VITIPASS

) R

Channel §

E
[

GPRIP 192 188 O 123
Mask 255 256 255 O

GPR Port 2000

Save

Frente a la necesidad de utilizar otro identificador de red (SSID), la contrasefia de la red u otras
configuraciones de la misma, cambie lo necesario en la ventana de configuracion WiFi y haga click en el
botén Save.

v’ La direccién IP del GPR y la direccion IP de la tarjeta de red de la computadora, deben ser
diferentes y concordar con la mascara de la red.
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Conexién al GPR mediante el WiFi router

El GPR se puede conectar a la computadora con la red inalambrica mediante el WiFi router.

Esta forma de conexion aumenta la distancia de conexion entre el GPR y la computadora, con la condicién
que el router debe tener autoalimentacion.

Para la seleccion del modo de conexién con el GPR mediante el WiFi router, conecte el GPR a la
computadora mediante el Data Cable.

En el menu principal del programa Synchro3 elija las opciones del menu Preferencias (Ajustes) >
Preferencias generales (Configuracion general).

Los controles de configuracién de la conexién WiFi estan ubicados en la solapa WiFi.

Haga click con el botén izquierdo del mouse sobre el botén del modo WiFi del router Q@wd)) d

Después configure el identificador de red (SSID), la contrasenfia, la direccién IP y la mascara de la red de
acuerdo a las configuraciones de su router. Haga click en Save para guardar los parametros.

OBuyue HacTpoTikn B

VIHBopMaLMA o reopagape
Mogens reopagapa: VI3 300w
Murponporpamma: 7
Cepuiuii HoMep: 2

&0 L eyt

SSID WIYINET

Password YYIPASS

R A

GPRIP 132 168 0 123
Mask 255 285 285 0

GPR Port 2000

save

v’ La direccion IP del GPR y la direccion IP de la tarjeta de red de la computadora deben ser
diferentes y concordar con la mascara de red.

v En el modo de conexion mediante router, el nimero del canal WiFi es elegido por el router
y el GPR automaticamente.

Desconecte el cable Data Cable.

Prenda el GPR, y conecte la ficha Stopper al puerto Data.

Ejecute el programa Synchro3.

La conexion con el GPR sera automatica.

En la barra de estado aparecera la informacion sobre la tensién de la bateria de alimentacion, el tipo de
GPR, y el icono representando la conexién WiFi f_;.'
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Configuraciones del GPR

Parametros generales de la ventana de configuracion del GPR

Ejecute el programa Synchro3.exe (Inicio > Programas > Transient Technologies > VIY >Synchro3).
En la barra de estado de la parte inferior de la ventana del programa Synchro3 aparecera el modelo de la
unidad conectada y el estado de la bateria.

13,0V < Georadar VIY3 300iw

Elija en el menu principal del programa Archivo > Nuevo, o la combinacién Ctrl+N en el teclado, o en el
botdn correspondiente:

@ VIV3 Radar de penetracion terrestre

Archive  Adquisicion  Preferencias Ventana Ayuda

H Grear nuevo archivo Crrieh)

Se abrira una ventana nueva del perfil y se abriran las configuraciones del GPR.

Al costado, m
Direccion Prefijo de nombre de archivo

2019_10_25_ 21

Indice del nombre del archive  Por Ja altura, m

Velocidad de la onda, mips 0 0

150

Dispositivo Topo

PN

Numero de muestras

Yentana inspeccion:

3.8 m [50 ns) Cart-36 g B g
Paso de 500 £ e S
Limites. adquisicion, | ! ! g ! :
Traza/seg 4“,1“ mmitraza - : ' | H

Velocidad de movi 52 Tracte:jlackmg )
2,08 m/s ki (I -
Comentarios 2 0 0 :
T | ; | ; ' .

Hodo dgx:]lspam: @ Iniciar Apilamiento promedi Online fitros
2"11 E V| Wavelet

@ Eliminacion de respuestas constantes Iniciar la calibracion

/| Gain

r b
@ GPR ajustes, perfil: C\Transient Technologies\data\Chernihivi2019 10 25 0.sgpr .- - . . - - s E‘Elg
Archivo Iniciar  General Preferences

Wodelo de GPR Desplazamiento de pr Ampltuc
r?ﬁmph : Al largo, m . =3 = ! o U 2 o *
c C:\Transient 9o, . : ; i ) 8 5 i :
VIY3 500i Technologiesidata i g i i H i H 7
\Chermihiv\ 9 Jr3708 : ! R !

Luego configure de la siguiente manera:

 Ingrese el valor de la velocidad de onda en el medio u elija el valor correcto, haciendo click en el boton
del grupo Velocidad de la onda;

Velocidad de la onda, miys

AR
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+ Elija la profundidad corespondiente del relevamiento — grupo Ventana de Inspeccion.

¥enlana inspeccion:
3.8 m [50 nz)

24 m (32 ns)
¢ 3,8 m (50 ns)
4,8 m (64 ns)
6,0 m (80 ns)

El conjunto de posibles valores depende del tipo de unidad y la velocidad de la onda;

+ Elija la cantidad de puntos en la traza del perfil — grupo Cantidad de muestras de la traza.
De esta configuracién depende el nivel de detalizacién en vertical en el perfil. Valor recomendado 500;

Numero de muestras

A
500 N\

* Introduzca el valor maximo y la curvatura del grafico — grupo Trace Stacking.

Maximo valor recomendado 10, curvatura 130.
Trace Stacking
Curvas

200

e

6

Apilamiento promedi

2,11

La forma de la curvatura de acumulacion se visualiza en el primer gréafico al lado de la traza actual.

De esta configuraciéon depende el ruido de perfil: mientras mas alto es el valor del parametro Stacking,
mejor es la reduccion de ruido;

Debajo de la ventana con los parametros de Stacking Maximo se muestra el valor de Stacking promedio
resultante, el cual se calcula a lo largo de la traza.

» Estas configuraciones estan disponobles para los GPR compatibles con la tecnologia Telbin
(con la version de fireware 7 y mas recientes). Para los GPR con una version de fireware
mas antigua, el ajuste de Stacking esta explicado abajo.

En el panel Limites se muestra la frecuencia con la que se reciben las trazas — parametro Trazas por
segundo.
En el modo de inicio externo tambien se visualiza la mayor Velocidad de movimiento de la unidad. Estos
parametros cambian al cambiar los valores de Stacking, Cantidad de muestras, y Distancia de disparo.
Para mas detalle ver “Velocidad de desplazamiento de la antena” pag 25

Limites

Traza/seg 4'],1']

Veloddad de movi

2,08 m/s
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* Indique el modo de relevamiento: DM (disparo manual), Int.(Interno) o Ext. (externo) — grupo Modo de
Disparo; mire “Relevamiento” pag. 24

Modo de disparo:
Ext

DM
Int W OK
L | e Ext

+ Indique el tipo de dispositivo de inicio externo del relevamiento - grupo Dispositivo Topografico: GPS,
VO-20, VO-6, Cart-36, Cart-6.

Disposttivo T
ol Humero de muestras

/. Preferencias generales

Cart-36
Paso de GPS

adauisicion,
mmitraza

52 ﬂ VO-20 (Measuring Wheel)
VO-6(Measuring Wheel)

<
&y Cart-36
o | o Carts
@ VO-90
j @ vo-22
g Vo-12

1

4 Custom

Si se ha elegido la rueda de medida, elija una de las calibraciones de dicha rueda. Luego configure la
distancia de disparo.
Si se ha elegido GPS, configure frecuencia de muestras de las sefiales GPS;
» Agregue comentarios textuales: descripcién del lugar y condiciones del relevamiento — Comentarios;
+ Para revisar funccionamiento presione el botén Iniciar o elija la opcién del menu Iniciar.

Iniciar

R

. En el lado derecho de la ventana del grafico aparecera la sefial recibida de la unidad:

SannTyaa
40 1

Modo de disparo:
Ext @

432

23 4

10,
160 |
73
%7
320
L5 R
426
480
533 :
el
64,0 ;
693
a5
800
853 f
06

Edite los ajustes a su manera si es necesario.
» Al terminar la revision presione Parar

Bpews, He

Modo de disparo:
Ext @ Stop

A3

Calibracion de filtros “online”
En la parte inferior derecha de la ventana de ajustes, se encuentra la parte de los filtros online.

Onling fitros

V] Wavelet

@ Eliminacion de respuestas constantes. Iniciar la calibracion

] Gain

La conexion de estos filtros permite ver el perfil GPR procesado en la pantalla de la computadora al relevar.
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Coloque tics en los necesarios al trabajar con filtros.
Cada filtro online tiene su ventana de configuracién propia, la cual se puede abrir al hacer click en el icono
correspondiente a la izquierda de cada nombre.

Para el filtro Wavelet, las configuraciones manuales no estan disponibles. Su ajuste depende del tipo de
unidad conectada. La configuracion online del mismo se realiza de manera automatica al calibrar los filtros
online (mirar abajo).
En el filtro Promedio - se puede modificar el ancho de la ventana.
Ancho de la ventana predeterminado- 50 trazas.
Amplificacién - de la misma manera que el filtro offlinecon mismo nombre, se puede cambiar la forma de la
curva de amplificacion. Para mas detalle ver “Aexo 5. Calibracion de filtros online” pag 67.

v Despues de calibrar el conjunto de filtros offline, este encajara con el conjunto de filtros

online.

Antes de comenzar a relevar, se pueden modificar las configuraciones del GPR eligiendo en el menu

principal la opcion (Relevamiento) Adquisicion > Ajustes del GPR o apretando el botén Senel panel de
herramientas. Al crear el perfil siguiente, se utilizan las configuraciones del perfil anterior, por lo tanto se
puede proceder a relevar (si no se necesita modificarlas).

Ademas se puef;!e guarc!ar varias repetitivas , Sfalecaonando en la venta.na Ajgstes 1 erm:c:“mnsienﬂ
del GPR la opcién menu Archivo > Guardar Ajustes. Para utilizar configuraciones

anteriormente guardadas, vaya a Archivo > Abrir Ajustes. Amh‘:ﬁr:mf:zem prafer::
Al terminar de configurar el GPR, cierre la ventana Configuraciones del GPR RS no
haciendo click sobre el botén OK. Abrir Ajustes .
La preparacion del GPR para el trabajo ha finalizado. Guardar Preset wy [}

2019
Calibracién de sensores de inclinacién IH"““’““ idice

En el caso en el que los parametros del ambiente (temperatura, presion, altura sobre

el nivel del mar)son muy diferentes a los parametros utilizados la vez anterior, es necesario calibrar los
sensores de inclinacion. La instruccion para calibrar esta en "Aplicacion 3. Calibraciéon de sensores de
inclinacion” pag 61.

v El botén Adelante/Atras esta disefiado para el trabajo en el programa Planner con
conjuntos de perfiles. orecsin S
La eleccion del botéon depende de la direccién de movimiento IT
del GPR. Para mas detalle ver Manual de uso. Programa
Planner.

v El grupo Desplazamiento del perfil esta disefiado para el trabajo con el programa
Planner. Aca se visualiza la informacion de otro perfil de relevamiento. Para mas detalle
ver Manual de usuario. Programa Planner.

Desplazamiento de p
Alo largo, m

9,3708

Al costado, m

21

Por la altura, m

0

Despues de configurar todos los parametros, cierre la ventana de ajustes haciendo click en Aceptar.
Su GPR esta listo para el trabajo. Puede comenzar a relevar.
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Relevamiento

Despues de cerrar la ventana Ajustes del GPR presione el boton O en el panel de herramientas o elija el
comando Adquisiciéon > Comenzar (Inicio) en el menu principal del programa.

Formas de trasladar la base de la antena y modos de inicio del relevamiento

El relevamiento con GPR se puede llevar a cabo en tres modos: mediante el disparo manual, automatico y
por un dispositivo externo.

1. En el modo de disparo manual (DM) se marca anteriormente el area de trabajo. Luego, la unidad se
instala consecutivamente en todos los puntos del area de trabajo con coordenadas conocidas, en las
cuales se realiza el relevamiento en disparo manual.

El inicio del relevamiento se realiza en cada punto del area de trabajo al presionar Iniciar/Parar en el
panel de herramientas o apretando F2 en la computadora.

2. En el modo de disparo automatico (modo Interno) el relevamiento se hace con la mayor velocidad
posible. En este modo, la unidad debe ser trasladada igualmente en la superficie del poligono. Para
iniciar o parar el relevamiento, utilice los botones Iniciar/Parar en el panel de herramientas o con el
botén F2 de la computadora.

v' Es posible la adicién de marcas en el proceso de marcadores de superficie de deteccion.
Las etiquetas se afaden cuando se pulsa la barra espaciadora de la computadora.

3. En el modo de relevamiento mediante un dispositivo externo, la periodicidad de disparo la controla un
dispositivo externo. (rueda de medicién, GPS, u otro dispositivo que transmite datos a traves del puerto
COM en un formato compatible con NMEI). Para iniciar o parar el relevamiento, utilice los botones
Iniciar/Parar en el panel de herramientas o con el botén F2 de la computadora.

Los datos del GPR empezaran a ingresar recién después de la rotacion de la rueda de medicion o la
entrada de datos GPS.

Antes de comenzar a relevar, es necesario conectar y configurar el dispositivo externo. Al elegir una de las
ruedas de medicion o GPS, la distancia de disparo dependera de dichas configuraciones.

Seleccion y configuracion de la distancia de disparo:

ver "Velocidad de desplazamiento de la antena” pag 25, y asimismo “Configuraciones del GPR” pag 20.
Configuracion y calibrado de la rueda de medicion: ver "Anexo 1. Calibracion de la rueda de medicion” pag
59.

v Para mas informacion sobre la distancia de disparo, visite el siguiente enlace:
http://viy.ua/r/articles/horizontal_resolution_in_GPR_profiles.htm

Las configuraciones de los dispositivos externos se realizan en la ventana Preferencias generales
(Configuraciones generales) del programa Synchro3.

Coordenadas del perfil GPR
Al crear varios perfiles GPR paralelos es necesario especificar la disposicion mutua de los perfiles.

v’ Para mas informacién sobre el trabajo con varios perfiles ver Manual de usuario.
Programa Planner.

Si el area de trabajo estd marcada y las coordenadas de cada perfil estan conocidas de antemano, entonces
dichas coordenadas pueden ser ingresadas en la ventana de configuraciones del perfil GPR antes de hacer
el relevamiento.

También existe otro metodo de especificado de coordenadas del perfil GPR. Al hacer el relevamiento, en el
»

. . . . I .
momento en el que la unidad cruce la linea base, presione el botdn =< en el panel de herramientas o el
botoén Ins en la computadora.
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Aparecera la siguiente ventana (mirar imagen):

1. Desplazamiento segun direccién “A lo largo“(By course). Alolargo, m g Porizaluia,m
Es la distancia medida a lo largo de la direccion del perfil, ,,# 0 __I__ 0
desde el principio del perfil (punto de inicio del movimiento P Jm—
del GPR) hasta el punto de interseccién con la linea base. Al _7& a0
usar cualquier tipo de rueda de medicion (o carro de radar), la
distancia se mide automaticamente en el movimiento. o oK

v Se puede indicar el valor en la ventana de
configuraciones, midiendo la distancia con cinta métrica.

2. Desplazamiento “Al costado® (Side way). Aca se precisa ingresar la distancia medida a lo largo de la
linea base, desde su principio hasta la interseccion con el perfil GPR.

3. Desplazamiento “Por la altura”. Si hay necesidad, aca se indica la altura del perfil dependiente del
plano de la linea base.

4. “Angulo’. Se indica el angulo entre la linea base y el perfil GPR (Predeterminado 90°).

Al terminar de ingresar los datos, presione el botén OK'y proceda con el movimiento de la unidad. Al
terminar de relevar, guarde el perfil en el disco duro de la computadora.

Velocidad de desplazamiento de la antena
En el modo de disparo manual, la unidad se traslada unicamente despues de terminar el relevamiento de

una traza, cuando el GPR espera el siguiente comando del boton Iniciar/Parar. Por lo tanto la velocidad y la
forma de desplazamiento de la unidad no tienen relevancia.

En el modo de disparo automatico, el inicio del relevamiento sucede con la mayor frecuencia posible y se
determina con las configuraciones del GPR. En este modo es importante el desplazamiento de la unidad
con una velocidad constante.

v’ La frecuencia de adquisicion de las trazas frente a los parametros elegidos de
relevamiento se visualizan en la ventana de configuraciones en el panel Limites. Ver
“Ajustes del GPR” pag 20

El proceso del relevamiento es acompafiado con cambios de color (amarillo/verde) de el panel vertical
divisoria en la ventana del perfil GPR. El indicador parpadeante indica el modo de trabajo Interno.

1= & e

I m @ i m
100m 5 Eirig 10,0m
= Barra .
P s cambia de
] color
M
=
] Bnepen 70
=
&
=
&
=
3 *<=- [eops 3

En el modo de relevamiento Externo, el inicio del relevamiento comienza al recibir una sefial del dispositivo
externo (rueda de medicion, GPS).

Si para la medicion de distancia se utilizara la rueda de medicién, entonces el inicio del relevamiento se
realizara al recibir la sefial de la rueda en movimiento. La distancia de disparo se configura en Ajustes del
GPR.

Si para la medicion de distancia se utiliza el GPS, entonces el inicio del relevamiento se realizara al recibir
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un mensaje del receptor GPS, teniendo en cuenta las configuraciones de la ventana Ajustes del GPR.
v’ La velocidad permitida para el transporte de la antena con los parametros seleccionados
se visualiza en la ventana de configuraciones del panel Limites. Al modificar los
parametros Inclinacion, Cantidad de selecciones y Distancia de disparo, se modifica

la velocidad permitida. Ver.”Ajustes del GPR” pag. 20

En el modo de relevamiento Externo, el panel vertical divisorio indica la velocidad de traslado.
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Si en el modo de relevamiento Externo la velocidad de la unidad supera a la maxima permitida, el parlante
de la computadora comenzara a emitir una sefial de sonido. Esto significa que la velocidad debe ser
reducida. El valor de la maxima velocidad permitida depende de algunas configuraciones del GPR:

Configuracion

El aumento del valor conlleva a:

Cantidad de seleccion

la disminucion de la velocidad permitida

Inclinacion

la disminucion de la velocidad permitida

Distancia de disparo

el aumento de la velocidad permitida

Velocidad maxima de relevamiento

En las maximas velocidades de relevamiento (60 trazas por segundo y mayores), la insuficiencia de
rendimiento de la computadora puede causar la pérdida de algunos datos. En este caso, al parar el
relevamiento aparecera un mensaje diciendo: «Parte de los datos ha sido perdida frente a la insuficiencia de
rendimiento de la computadora. Modifique los ajustes del GPR e inténtelo de nuevo».

Asegurese de que su equipo no tiene otros programas ejecutandose en él que consumen los recursos de su
equipo. Si ademas de Synchro3, no hay ningun programa abierto, para evitar la pérdida de datos, cambie
los ajustes del radar de modo que se reduzca la velocidad del relevamiento — mediante el aumento de los

valores de parametros Inclinacion y/o Cantidad de Selecciones.

Guardado de resultados del relevamiento
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Relevamiento

MDespues de guardar el perfil, en la carpeta indicada apareceran dos archivos con las extenciones *.sgpr y
*
Als.

El archivo con extencion *.sgpr contiene toda la informacién de los ajustes del radar, modelo del GPR, la
distancia de disparo de la rueda, etc. EI mismo archivo contiene los datos iniciales recibidos del GPR en la
misma forma.

El archivo con extencion *.tls contiene la informacion de la lista de filtros utilizados para el procesamiento del
perfil, sus configuraciones y el orden en el cual fueron utilizados.

De esta manera, los datos procesados se guardan en forma de dos archivos con un mismo nombre,
pero diferentes extenciones. Ningunas acciones del operador no pueden dafar los datos recibidos
irreversiblemente. Para visualizar el perfil sin modificaciones, solamente se deben cancelar (o eliminar)
todos los filtros utilizados.

Para guardar los resultados del relevamiento, elija y ejecute una de las siguientes opciones:

» Haga click en el botén Guardar;

Archive Adquisicion Preferencias  Ver

N 1l

» Seleccione Archivo > Guardar en el menu principal;

@ Archivo  Perfil  Adquisiciol
[ [ Crear Cti+N .

\ o Abrid  Ctrl+Q

Abrir reciente ¥

Cerrar

E Guardar Ctrl+5

- Guardar como
Exportar r

Importar L4

» Aprete la combinacion Ctrl+S.

Al guardar por primera vez el documento, aparecera una ventana de diadlogo Guardar perfil. En los
siguientes guardados, se utilizara la misma ubicacién y el mismo nombre del archivo.

Si se necesita guardar el archivo con otro nombre, elija Guardar cémo.

v En el programa Synchro se predetermina automaticamente el nombre del archivo. Cada
archivo nuevo, tendra el mismo nombre que el anterior, solo que tendra agregado un
numero en él. Por ejemplo: Profile1, Profile2, Profile3, etc.
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Visualizacion del perfil

Visualizacion del perfil

Apertura de perfil

Para abrir un perfil GPR, realice una de las siguientes acciones:

» Presione el botén w en el panel de herramientas;
+ Elija Archivo > Abrir en el menu principal;
» Presione Ctrl+O.
En el programa Synchro3 aparecera una ventana en la cual se abrira el perfil GPR.

El procesamiento futuro del perfil se realiza mediante la adicion de filtros. El resultado del filtro se vera en el
filtro en tiempo real.

Las versiones nuevas de los software de la compania Transient Tecnologies son compatibles con las
versiones mas antiguas y sus formatos de guardado de datos. Por lo tanto, los programas de las versiones
anteriores pueden trabajar con datos recibidos mediante un programa mas actual, y viceversa. El guardado
de los datos siempre se realiza en el formato del programa actual.

Hay que comprender que, al abrir un archivo mas nuevo con un programa mas antiguo, el mismo no podra
decodificar la parte de datos o configuraciones que se ha actualizado en las versiones mas nuevas del
programa. Despues del guardado del archivo con el programa en una de sus versiones anteriores, dicha
anteriormente parte de datos sera perdida.

Asimismo, si se abre en una version mas actualizada del programa, un archivo creado en una version mas
antigua del GPR (por ejemplo VIY2), no todas las funciones del programa Syncro estaran habilitadas para
el procesamiento de datos. Generalmente, esto tiene que ver con las funciones Hiperbola, parametros de
inclinacion, etc.

La version mas actualizada del software para el trabajo con los GPR VIY siempre esta disponible en la
pagina web www.viy.ua de la compania Transient Tecnologies.

Introduccion de la velocidad de la onda

La velocidad de la onda electromagnetica en la zona de relevamiento, previamente se desconoce. Por lo
tanto, antes de relevar se determina la velocidad indicativa o se selecciona de una lista (si se puede

determinar el tipo de suelo). Despues, al procesar el perfil, el parametro puede ser modificado.
Velocidad de la onda, miys

Para la Introduccioén de la velocidad de la onda, vaya a la pestafia Propiedades del
perfil de la ventana del perfil actual. Modificar la velocidad de la onda es posible de 150

diferentes maneras:
 Ingrese la velocidad de la onda en la ventana de entrada del grupo Velocidad de

la onda;

* Haga click en el botén _>| y en el menu elija la velocidad correspondiente;
« Utilice la funcion Hipérbola.
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Visualizacién del perfil

Funcion hipérbola
Para los perfiles creados con la ayuda de la rueda de medicion, esta habilitada la funcién Hipérbola.

Para la deteccion de la velocidad de la onda mediante la hipérbola, es necesario identificar en el perfil la
curva — el reflejo del ToueuHoro obbekTa. Al presionar el boton Hipérbola en el grupo Velocidad de la onda,
se visualiza una curva roja en el perfil. Con la ayuda del cursor del puntero, coordine el punto mas alto de la
curva roja con el punto mas alto de la curva del reflejo del objeto subterraneo. Regulando la velocidad de la
onda, logre que las dos curvas coordinen entre si en el perfil. La velocidad de la onda esta detectada.

Incorrecto Incorrecto Correcto

v’ La velocidad de la onda se puede modificar con la ayuda del teclado. Haga click en el
perfil, en él aparecera una hipérbola roja. Al presionar el boton arriba en el teclado, se
aumenta la velocidad una unidad, y al presionar el boton abajo, disminuye. Si se mantiene
apretado el boton Shift, presionando los botones arriba o abajo modifican la velocidad en
10 unidades.

Redaccién de comentarios

En la barra de comentarios se escriben las particularidades del perfil (lugar de trabajo, condiciones de
trabajo, caracteristicas relevantes, etc). Los comentarios ayudan en la decodificacion de los datos recibidos.
Los comentarios de condiciones de campo generalmente se escriben abreviadamente. Mas tarde, en un
ambiente mas comodo, son posibles de redactar.

Para la redaccién de comentarios vaya a la pestafia Propiedades del perfil de la ventana del perfil actual y
haga los cambios necesarios en el campo de Comentarios.

Rotacién del perfil GPR alrededor de su eje vertical

El relevamiento de una gran cantidad de perfiles paralelos, es mas comodo de ejecutar con el método
Zig-zag, ver “Instrucciones de uso del GPR”(GUIDELINES FOR USING OF GROUND PENETRATING
RADARS). En este modo de relevamiento los perfiles pares se realizan con el parametro Adelante, y los
impares - Atras.

Indicar la direccion del traslado es posible en la ventana Ajustes del GPR antes de comenzar a relevar.

El perfil GPR guardado se puede rotar alrededor de su eje vertical. Para ello, es necesario presionar el
boton | e= Refiejar horizontaiments en la pestafia Ver de la ventana del perfil.
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Visualizacion del perfil

Visualizaciéon de la posicion del cursor en el perfil —

Al analizar el perfil GPR, surge la necesidad del reconocimiento de coordenadas x 15.28m v 3.34m
de los objetos interesantes. Para ello, desplace el cursor en el objeto. En la 164 bace 72.84 s
seccion X/Y de paneles de herramientas se muestran las coordenadas del

cursor: X — distancia en la superficie desde el punto de inicio, Y — profundidad de la ubicacion del objeto.
La distancia X esta representada en nimeros de trazas, y en metros (al utilizar un dispositivo de unién, por
ejemplo, una rueda de medicién). La coordenada Y esta representada en el tiempo (ns) desde el principio
de la ventana de observacion, y en metros desde el nivel cero (teniendo en cuenta la velocidad de la onda
en el entorno).

Escalado del perfil

Al abrir un perfil, la escala en la cual se visualiza es de 100%, por lo tanto un : .
pixel de la pantalla es igual a una muestra. Cambiar la escala se puede de kfe=tiperin b
diferentes opciones: Desplazamiento de perfil

Perfil Adquisicion Preferencias

Zoom In

+ Elija en el menu principal los puntos Perfil > Aumentar o Perfil > Disminuir; Q
» Haga click en los botones Aumentar o Disminuir en el grupo Escala de la aomaut

pestafia Ver de la ventana del perfil;
+ Elija la escala necesaria usando la lista desplegable en el grupo Escala Escaia

de la pestafa Ver de la ventana del perfil o ingrese la escala € Acercar

correspondiente y presione Enter; 0, A

Escala

Q. Acercar
Q Alejar

» Presione en la tecla «+» 0 «-» en la parte gris de la computadora;
Haga click con el mouse en cualquier lugar del perfil y con la rueda del mouse regule la escala a su
manera.

Ajuste proporcional del perfil

Al relevar, el perfil GPR se visualiza de tal forma que una muestra ocupa un pixel en la pantalla. Al parar de
relevar, el perfil GPR se puede comprimir o estirar horizontalmente.

Para ello utilice la configuracion de proporcionalidad: botones del grupo Proporcionalidad X/Y de la
pestafia Ver de la ventana del perfil actual.

El perfil GPR se puede estirar entre 3 y 5 veces, de manera que cada

. . ~ . . Proporcion XY
muestra tendra verticalmente el tamafio de un pixel, y horizontalmente tres y

cinco pixeles consecuentemente. (Barra Muestras, botones 1:1, 1:3 y 1:5). huestras [BE R D
Al analizar el perfil GPR, es mas cémodo visualizarlo en su proporcion de
tamafio real — cuando un metro de escala vertical es igual a un metro de Distancia | 21 1:2

escala horizontal. Utilice el botén de la barra Distancia 1:1.

El boton Distancia 2:1 modifica la proporcién del perfil de la forma en la que

un metro en vertical es igual a dos metros en horizontal.

El boton Distancia 1:2 — dos metros verticalmente equivalen a un metro horizontalmente.
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Visualizacion del perfil

Ajuste nivel cero

La ventana de relevamiento del GPR esta configurada de tal forma, que se vea el impulso directo que
atraviesa subsuelo hasta determinada profundidad. Para la correcta deteccion de la profundidad, es
necesario que el comienzo de la escala de profundidad esté alineado con un punto definido de impulso
directo (con amplitud maxima, pasando por cero, etc).

@ Ajuste.. — O X
4
Mayis, m 0,31
s, duto

El programa Synchro3 ofrece el ajuste manual o automatico del desplazamiento de cero.

Para ingresar el desplazamiento de cero, presione el boton Ajuste nivel cero de la pestafia Ver de la
ventana del perfil actual.

Presione el botéon Auto para el desplazamiento en el modo automatico de cero. Si no le satisfizo el
resultado, cambie al modo manual de desplazamiento de cero. Para ello, realice una de las siguientes
acciones:

* Mueva el cursor sobre el control deslizante de la barra de desplazamiento y trasladalo al lugar
correspondiente manteniento presionado el botdn izquierdo del mouse;
» Haga click con el botdn izquierdo del mouse sobrea barra de desplazamiento. Para la instalacion del
desplazamiento de cero, utilice la rueda del mouse;
* Instale el desplazamiento de cero usando los botones Arriba/Abajo del teclado.
El nivel nulo se visualiza en el perfil con una linea horizontal de color azul.

v’ Cada vez despues de apretar el boton Parar en el proceso de relevamiento, la instalacién
del desplazamiento de cero se realizara automaticamente

Visualizacién de la traza unica
La visualizacion de la traza unica en el perfil GPR es util en su analisis.
Para mostrar la traza, realice las siguientes acciones:

» Presione el botén Wiggle de la pestafa Ver de la ventana del perfil actual.

» Desplace el cursor en la parte necesaria del perfil;

» Presione el botén izquierdo del mouse. La traza (A-scan) aparecera en el perfil en
forma de ecograma de color verde.

Correccion topografica
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Visualizacion del perfil

El area de relevamiento muy rara vez es plano y horizontal. La visualizacién del perfil GPR en forma
de rectangulo se distorciona, si la superficie tuvo cambios de altura y la unidad no se trasladaba
horizontalmente.

Para tener en cuenta las inclinaciones de la antena al relevar, las unidades tienen incorporados sensores de
inclinacion.

Si el relevamiento se realizé utilizando la rueda de medicion, se habilita el boton Correccion topografica.
Al presionar este boton, el programa realiza un calculo del nivel nulo teniendo en cuenta la curvatura de

la superficie. La visualizacién del perfil se calcula teniendo en cuenta la inclinacién de la unidad y sus
diagramas de direccionalidad.

Perfil fuente del relevamiento de una superficie en bajada

verasizm
15 2 25 3 35 4 45 5 S5 6 85 7 75 & 85 9 85 ) 05 11 115 12 125 13 135 14 145 15 155 15 185 17 175 18 185 13 195

e

Resultado de la correccién topografica
v" Antes del relevamiento utilizando sensores de inclinacion, revise su calibracion, ver.
“Anexo 2. Calibracion de sensores de inclinacion” pag. 61

Uso de paleta de colores e

.—

i
-
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Visualizacion del perfil

La amplitud de la sefal en el perfil GPR, se codifica con colores. Un ejemplo se presenta en la pestafia
Paletas. En esta pestafia, sobre el ejemplo de la traza (la linea verde), se muestra la paleta actual. La
amplitud de la sefial se determina con el color en la paleta. A la derecha de la muestra de trazas, se muestra
en el perfil cuando se codifica con la paleta actual.

]

Para editar la paleta actual debe utilizar la barra de uso con controles deslizantes (minimo dos). La paleta
esta formada por una transicion suave entre los colores de los deslizadores. Por defecto, la paleta de blanco
y negro se utiliza para los perfiles, desde el negro hasta el blanco.

Para cambiar de color el deslizante, haga doble click con el botdn izquierdo. Se abrira una ventana para la
eleccion de color.

Color X Color X
Colares basicos: Colores basicos
ErEECEEE N EEC NN |
ErCEEE NN N |
EEEEEEEE NEEENENN
ESEEEEEE NFEEEEEN

EEEEEEN NEEEEEES

EEEErmr ENEEEETET
Colores personalizados: oot pe I

q
smssssms ZEESSSSS e e |
EEEEEEEN a0 ] Ve D ]
e . SR ColoriSelido A

Definir colores personalizados >> T T PR acs i El s El
e Aceptar Cancelar Agregar a los colores personalizados
Acentar Caneslar

Haga click en Definir color para extender la ventana. Elija el color necesario y presione OK. El color del
deslizante elegido cambiara, asimismo cambiara la paleta actual y la vista del perfil.

Para agregar un deslizador nuevo, haga doble click sobre la barra de la paleta. Cambia el color del
deslizante nuevo. El movimiento del deslizante nuevo a lo largo de la barra de paletas se realiza con el
botén izquierdo del mouse.

Paleta actual
El uso de varios colores de la paleta permite identificar la amplitud de la sefial con color. Por ejemplo, se

puede resaltar los picos maximos de media onda positva con color azul, negativa con rojo, y la zona nula
con verde.

Para eliminar el deslizante, seleccionelo con el boton izquierdo y presione Delete.
v Los deslizadores en los extremos izquierdo y derecho, no se pueden mover ni retirar.

La paleta actual sera guardada en el archivo del perfil GPR actual. Para guardar la paleta actual en la
biblioteca de paletas, presione el botén Guardar paleta. En la biblioteca de paletas aparecera una barra con
la paleta nueva debajo de las existentes. Ahora puede ser aplicada a otros pefiles GPR.

Para eliminar la paleta de la biblioteca de paletas, presione y mantenga el boton Ctrl. Al lado del cursor
aparecera el simbolo x Haga click en el botén de la paleta. La paleta sera eliminada de la biblioteca
de paletas. Al eliminar una paleta, no se producen cambios en los perfiles a los cuales la misma ha sido
aplicada.

Para elegir una paleta para el perfil GPR actual, haga click en la barra de colores necesaria en la biblioteca
de paletas.

Exportacion del perfil

Archlvo Perﬁl Adqmsmon Preferencias

El programa Synchro3 puede exportar el perfil GPR (teniendo en EI Crear Ctrl+N
L Abrid  Ctr+0 a |
Abrir reciente ¥ |

=]

Cerrar
Guardar Ctrl+5
Guardar como

Fynnrar




Visualizacion del perfil

cuenta los filtros agregados) en los siguientes formatos: de texto, imagen raster y SEG-Y.

Exportar en formato bmp.
Para exportar el perfil en formato de imagen raster, realice las siguientes acciones:

 Elija Archivo > Exportar > a imagen bmp;
* Ingrese el nombre del archivo en el campo Nombre del archivo en la ventana de Guardar como archivo
Bitmap;
* Presione Guardar.
Predeterminadamente, el nombre del archivo raster coincide con el nombre del perfil exportado, pero la
extencion cambia de *.sgpr a *.bmp.

Exportar a formato de texto (.dat).
Para exportar el perfil a un formato de texto, realice las siguientes acciones:

« Elija la opcion Archivo > Exportar > a texto;
* Ingrese el nombre del archivo en el campo Nombre del archivo en la ventana de Guardar como archivo
de texto;
* Presione Guardar.
Predeterminadamente, el nombre del archivo de texto coincide con el nombre del perfil exportado, pero la
extencion cambia de *.sgpr a *.dat.

Los datos del archivo de texto son representados en forma de tres columnas, separadas con espacios:

xx yy ffff

xx yy ffff

xx yy ffff

donde

xx — coordenada X

yy - coordenada Y

ffff — amplitud de la muestra.

Exportar en formato SEG-Y.

Para exportar el perfil en formato SEG-Y, realice las siguientes acciones:
+ Elija la opcion Archivo > Exportar > en SEG-Y;
* Ingrese el nombre del archivo en el campo Nombre del archivo en la ventana de Guardar como archivo
SEG-Y;
* Presione Guardar.
Predeterminadamente, el nombre del archivo coincide con el nombre del perfil exportado, pero la extencion
cambia de *.sgpr a *.seg.

Exportar datos GPS.

Los datos GPS se exportan en otro archivo aparte con el mismo nombre pero con extencion .gps.
Ejemplo de un archivo .gps
Source File=C:\Transient Technologies\VIY3\data\ges2.sgpr
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Visualizacion del perfil

HHHHHEHHH T

Trace No= NMEI

0 $GPGGA,144339.000,0223.6416,N,07539.6695,W,1,07,...
12 $GPGGA,144708.000,0223.5717,N,07539.7319,W,1,00,...
23 $GPGGA,144905.000,0223.5122,N,07539.7545,W,1,00,...
67 $GPGGA,145341.000,0223.4824,N,07539.7490,W,1,07,...

Impresion del perfil

Para imprimir el perfil GPR procesado (teniendo en cuenta las aplicaciones de
los filtros), el programa Synchro3 utiliza los medios del sistema Windows.

Para imprimir el perfil, realice una de las siguientes opciones:

* Vaya a Archivo > Imprimir;
» Enla ventana Imprimir seleccione la impresora y configure los parametros
de impresion;
* Presione OK..
El perfil se ubica en una hoja de formato A4. En la parte superior de la hoja se
ubica un encabezado con la informacién sobre el perfil (concordando con la
pestafia Propiedades del perfil).

Archivo | Perfil  Adquisi

[ Crear Ctrl+M
Ll Abrirl  Ctrl+ O
Abrir reciente
1 Cerrar
B Guardar Ctrl+5
Guardar como
| Exportar
Importar
Imprimir

Salir

PE

3
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Procesamiento del perfil

Procesamiento del perfil

Organizacion del procedimiento de procesamiento del perfil

El programa Synchro3 permite procesar perfiles GPR que fueron tomados mediante las unidades de la serie
VIY2, VIY3.

Los filtros se dividen en online y offline, de acuerdo su uso.

Los filtros online se usan directamente en el relevamiento. La cantidad de filtros online se limita a tres: filtro
Wavelet, Resta de promedio, y Amplificador. Antes del relevamiento se puede seleccionar la combinacion
necesaria de los tres filtros. Para mas detalle de la conexion de filtros online ver “Ajustes del GPR* pag 18.

Los filtros offline son la herramienta principal de procesamiento del perfil al terminar de relevar.

El procesamiento de perfiles en el programa Synchro3 esta organizada de tal forma que en la memoria de la
computadora siempre esta guardado el archivo fuente de los datos recolectados (*.sgpr) y el archivo (*.tls),
el cual contiene la lista de filtros, sus parametros, y orden en el cual fueron aplicados. El nombre del archivo
de datos y el de la lista de filtros coinciden. De esa forma, al abrir un archivo anteriormente procesado,
primero se le aplican los filtros al archivo fuente de acuerdo a la lista y después el perfil procesado se
visualiza en la pantalla.

La lista de filtros agregados se visualiza en la pestafa Filtros en forma de arbol. El manejo de filtros se
realiza con la ayuda de los botones en la parte de abajo de la pestafia Filtros, o con el mouse.

El programa Synchro3 ofrece los siguientes filtros:

Signo Nombre del filtro
Rectificador

%V

Filtro pasabanda

S

Difuminar (Blur)

Comparador

Amplificador no lineal

LPF/HPF (Filtro pasa bajos/ Filtro
pasa altos)

Normalizacion

i
fx
I’
Correlador de tres puntos
[THES
nf.
el

l‘ Ganancia
IL._

== |Filtro Wavelet

S Eliminacion de respuestas constantes
'-n (Windowed Background Removal)

W~ I 2 =100
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Procesamiento del perfil

Asimismo los convertidores siguientes:

$ il._B Transformacion de Hilbert
|

Migracion
N\ li

Ala hora de procesar el perfil, el simbolo de filtro activo cambiara (simbolo del filtro de color). Si el filtro no

esta activo, el simbolo no posee color.

Agregar Filtro

Para agregar un filtro, presione el boton Agregar en la seccion Filtros de la ventana del perfil actual.
Aparecera una ventana con una lista de perfiles accesibles en su computadora.

Lista de herramientas

Tools  Convertidores

Lista de herramientas ﬂ

Tools Convertidores

B Rectificador
/k_ Fitro Band-pass
G Blur
+ Amplificador no lineal
1—1—; Correlacienador de Tres-Puntos

E Comparador
‘\fl LPFHPF
{ Normalizacion
Q Ganancia

? Fittro Wavelet

=
g\ Eliminacion de fondo de ventana

? Fitro Hilbert
;P Fitro DQ

Descripcion: Filtra 20. Normalizacian de amplitudes de trazas con

wventana

¢ Aplicar herramienta x Cancelar

|
Descripcion: 2D Filter. Migration - restaration of the location and shape of ‘
local objects

¢ Aplicar herramienta x Cancelar

En la ventana Listado de filtros elija el filtro correspondiente de la lista y presione el boton Aplicar filtro.
El filtro seleccionado aparecera en la pestafa Filtros en el arbol de filtros. En la ventana aparecera el
resultado de la aplicacion del filtro con los parametros predeterminados.

En la pestafia Convertidores se ubican los filtros que realizan la conversion del perfil. La velocidad del
trabajo de los convertidores es menor que la de los filtros.

37



Procesamiento del perfil

Ajuste de parametros del filtro

Para la redaccién de los parametros de los filtros online, presione en el signo correspondiente del filtro al
lado de su nombre, ver “Ajustes del GPR" pag 18.

Para la redaccién de los parametros de filtros offline, realice una de las siguientes acciones:

« Elija el filtro necesario en la ventana de filtros y presione el boton Propiedades en la seccion Filtros de
la pestafa Filtros de la ventana del perfil actual;
» Haga click con el botdn derecho sobre el filtro necesario e la ventana de filtros y elija el comando
Propiedades del menu opciones.
Aparecera una ventana de configuraciones de parametros del filtro. Para mas informacion, lea la descripcion
de cada filtro, ver “Filtros” pag 36
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Cambio de orden de aplicacion de los filtros

Los filtros en la ventana de filtros estan ubicados en forma de una lista (arbol). La aplicacion de los filtros en
el perfil GPR se realiza de acuerdo al orden desde arriba hacia abajo.

Para la modificacion de la aplicacion de los filtros, realice las siguientes acciones:

+ Seleccione con el cursor el filtro y presione el boton izquierdo del mouse;
+ Sin soltar el botén, traslade el cursor en el arbol. Aparecera una linea horizontal gris que muestra la
ubicacion futura del filtro;
» Acerque la linea al lugar necesario y suelte el botén del mouse.
Ni bien se ha modificado el orden de la aplicacion de los filtros, se realizara el procesamiento del perfil en
una sucesion diferente y el resultado se vera en tiempo real.

Eliminacion de un filtro
Para eliminar un filtro del arbol de filtros, realice una de estas acciones:

« Elija el filtro necesario en la ventana de filtros y presione el botén Eliminar en la seccion de Filtros de la
pestania Filtros de la ventana del filtro actual;
» Haga click con el boton derecho sobre el filtro necesario en la ventana de filtros y elija la opcién
Eliminar del menu;
« Elija el filtro necesario en la ventana de filtros y presione el botén Delete del teclado.
Ni bien el filtro es eliminado, se realizara el procesamiento del perfil en una sucesion diferente y el resultado
se vera en tiempo real.
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Procesamiento del perfil

Eliminacién de todos los filtros

Para la eliminacion de todos los filtros, presione el boton Eliminar en conjunto en la seccion Conjunto de
filtros de la pestafa Filtros de la ventana del perfil actual.

Después de eliminar todo el arbol de filtros, en el area de trabajo aparecera el perfil fuente, como resultado
del relevamiento.

v En eso, los filtros del programa y de otros perfiles no se borran.

Guardado del conjunto de filtros

El proceso de agregado de filtros para el procesamiento de perfiles GPR tarda un rato. Para reducir el
tiempo de preparacion para el procesamiento de los perfiles siguientes, el conjunto de filtros se puede
guardar.

Para el guardado del conjunto de filtros, seleccione los filtros, configure sus parametros y 6rden de
aplicacion, y luego realice una de las siguientes acciones:

* Presione el botén Guardar conjunto en la secciéon Conjuntos de filtros de la pestafa Filtros de la
ventana del perfil actual.
+ Ubique el cursor sobre el arbol de filtros, haga click con el botén derecho del mouse vy elija la opcién
Guardar conjunto;
Ingrese el nombre del conjunto en la ventana de Guardar conjunto de filtros y presione Guardar. El
nombre del conjunto guardado aparecera en el menu de opciones en la seccién Conjuntos de Filtros en la
pestafia Filtros de la ventana del perfil actual.

Aplicacion de conjuntos de filtros

Para aplicar un conjunto de filtros para el procesamiento de un perfil GPR, elija un conjunto del menu de
opciones, ubicado en la seccién Conjuntos de filtros de la pestafia Filtros de la ventana del perfil actual.
La lista de filtros sera cambiada por la lista de filtros del conjunto seleccionado.

Conjunto de los fittros

X Borrar conjunto

E Guardar conjunto

| | S

set for VIY3-070.bstcl
—|=et for VIv'3-125 bstcl
set for VY 3-300.bstcl

El perfil GPR sera procesado de nuevo acorde a la nueva lista de filtros. Los resultados del procesamiento
se visualizaran en el perfil en tiempo real.
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Filtros

Rectificador

Rectificadorl Rectificadorl
| Rectificadort Rectificador!
Aplicar Aplicar

Modo rectificador

Modo rectificador

(|> B Onda completa (‘|> B Onda completa
(|> |> HIZLE (|> |> Positiva
(‘|> b Negativa <‘|> b Negativa

o Afiadir X Restablecer o Adiadir X Restablecer

La ventana de ajuste del filtro contiene los siguientes elementos:

funccionamiento

Campo de En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar
ingreso un filtro, este campo contiene el nombre del filtro

predeterminado. El nombre del filtro se puede redactar.
Aplicar El filtro se habilita con la instalacion de la bandera.
Modo de Elegir tipo de rectificador:

. Onda completa
. Media onda positiva

. Media onda negativa

Anadir La adicién de un filtro a la lista de filtros.
Cancelar Para cancelar la adicion de un filtro a la lista.
Anadir Aplicacion de un filtro despues de la redaccion de sus

parametros.

Restablecer

Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

El filtro realiza la rectificacion de la sefal.

Durante rectificacion de onda completa la media onda negativa se invierte, y la media onda positiva
permanece inalterada. Rectificacion de periodo completo esta disefiada para identificar caracteristicas

especificas (por ejemplo, lineas de sifasica) en el perfil GPR.

En el caso de una rectificacion de media onda simple, la media onda positiva (negativa) se pone a ceroy la
media onda restante permanece inalterada (positiva) o invertida (negativa). La rectificacion de media onda
simple se utiliza para determinar las propiedades de las reflexiones (por ejemplo, la polaridad).

Se aplica en la etapa de interpretacion de datos GPR. Sera util en la localizaciéon de capas geoldgicas,

niveles de napas freaticas, zonas de humedad, etc.
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Procesamiento del perfil

Ejemplo de uso del rectificador:

a — Perfil inicial

b — Perfil después de la aplicacién del filtro, modo - onda completa

c — Perfil después de la aplicacion del filtro, modo - media onda positiva
d — Perfil después de la aplicacion del filtro, modo - media onda negativa.
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Filtro pasabanda
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La ventana de control del filtro contiene los siguientes elementos:

Campo de En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene
ingreso predeterminadamente el nombre del filtro. EI nombre del filtro se puede redactar.
Aplicar El filtro se activa al seleccionar la casilla.
Tipo de filtro | Elegir tipo de filtro:
. Pasabanda
. Eliminador de banda
Frecuencia Ajuste la frecuencia central del filtro. Se ajusta con el control deslizante o en el campo de
entrada.
Calidad Ajuste de performance del filtro. Se ajusta con el control deslizante o en el campo de
entrada.
Si (Aceptar) | Aplicacion del filtro después de la redaccion de sus parametros.
Restablecer | Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

El filtro pasabanda omite los componentes espectrales de la traza en una banda dada y suprime los
componentes que estan fuera de ella.

El filtro Eliminador de banda suprime los componentes espectrales de la traza en una banda dada y omite
los componentes que estan fuera de ella.

La anchura de banda se define por los parametros de Frecuencia y Performance.
Cuanto mayor sea el valor de Performance, mayor sera el ancho de banda disponible.

El espectro de trazas iniciales y procesadas, asi como la normalizacion de amplitud-frecuencia del filtro
se presentan en la ventana de configuracion del filtro. Los resultados del efecto del filtro sobre la traza se
muestran en tiempo real.

El filtro se utiliza para corregir la composicion espectral del perfil GPR (por ejemplo, supresion de algunas
reverberaciones, etc.).

La modificacion de los parametros se realiza mediante los controles deslizantes o introduciendo un valor
numérico en la ventana de entrada correspondiente. Las ventanas de introduccion de valores reciben
unicamente valores numéricos, ademas de presionar las teclas de arriba y abajo del teclado. Al presionar
la tecla arriba del teclado, el valor del parametro aumentara una unidad, y al presionar la tecla abajo, Shift
disminuira una. Si se mantiene la tecla Shift presionada, las teclas arriba y abajo aumentaran o disminuiran
diez unidades.
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Procesamiento del perfil

Ejemplos de la utilizacion de los filtros pasabanda y eliminador de banda:
a — Perfil inicial,

b — Perfil después de la aplicacién del filtro pasabanda,

c — Perfil después de la aplicacion del filtro eliminador de banda.
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Difuminar (Blur)

Blurl Blurl
[Blurt | [Blurt |
Aplicar Aplicar

Difuminar horizontal Difuminar horizontal

Difuminar vertical Difumninar vertical

[ Afadr || X cancer || |/ Afadr | 3 Restabecer |

La ventana de control del filtro contiene los siguientes elementos:

Campo de En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene
ingreso predeterminadamente el nombre del filtro. El nombre del filtro se puede redactar.
Aplicar El filtro se activa al seleccionar la casilla.

Difuminar Rectificacion horizontal del perfil GPR. Se ajusta con el control deslizante o en el
horizontal campo de entrada.

Difuminar Rectificacion vertical del perfil GPR. Se ajusta con el control deslizante o en el campo
vertical de entrada.

Anadir La adicion del filtro a la lista.

Cancelar Para cancelar la adicion del filtro a la lista

Anadir Aplicacion de un filtro después de la redaccion de sus parametros.

Restablecer Restauracién de los ultimos ajustes guardados del filtro.

El filtro alisa los bordes afilados del perfil. Reduce el efecto de interferencia, manifestada en forma de ruido
digital tipo granulado. La rectificacion horizontal mejora la visualizacion de las capas geologicas en el perfil
GPR, obtenidas bajo condiciones dificiles de relevamiento (Por ejemplo, al trasladarlo sobre superficies muy
rugosas).

La modificacion de los parametros se realiza mediante los controles deslizantes o introduciendo un valor
numérico en la ventana de entrada correspondiente. Las ventanas de introduccion de valores reciben
unicamente valores numéricos, ademas de presionar las teclas de arriba y abajo del teclado. Al presionar la
tecla arriba del teclado, el valor del parametro aumentara una unidad, y al presionar la tecla abajo,
disminuira una. Si se mantiene la tecla Shift presionada, las teclas arriba y abajo aumentaran o disminuiran
diez unidades.

Ejemplo de aplicacion del iltro Difuminar: a — Perfil inicial, b — Perfil después de aplicar el filtro.
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Comparador
Comparadorl Comparadorl
Comparador1 | | Comparadori
Aplicar Aplicar
Umbral = 1 (max=811520) Umbral = 38479 (max=811520)
i i
i i
» »
| o Afadir | | X cancelar | | o Afiadir | | % Restablecer

La ventana de control del filtro contiene los siguientes elementos:

Campo de En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene
ingreso predeterminadamente el nombre del filtro. El nombre del filtro se puede redactar.
Aplicar El filtro se activa al seleccionar la casilla.

Umbral Ajuste de umbral. Se establese con deslizador.

Anadir La adicion del filtro a la lista.

Cancelar Para cancelar la adicién del filtro a la lista

Anadir Aplicacion de un filtro después de la redaccién de sus parametros.

Restablecer | Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

El filtro resetea muestreo de la sefial, los modulos de amplitud de los cuales estan por debajo de umbral
predeterminado. Apantalla sefiales bajas y ruido, dejando solamente las sefiales contrastantes en el perfil
GPR.

a b
Ejemplo de aplicacion del comparador: a — Perfil inicial, b — Perfil después de la aplicacién del filtro.

45



Procesamiento del perfil

Amplificador no lineal
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La ventana de control del filtro contiene los siguientes elementos:

Campo de En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene

ingreso predeterminadamente el nombre del filtro. El nombre del filtro se puede redactar.

Aplicar El filtro se activa al seleccionar la casilla.

Coeficiente Ajusta el grado de compresion del rango dinamico de la sefial. Aumenta el contraste
del perfil. Se ajusta con el control deslizante o en el campo de ingreso.

Anadir La adicién del filtro a la lista.

Cancelar Para cancelar la adicion del filtro a la lista

Anadir Aplicacion de un filtro después de la redaccion de sus parametros.

Restablecer Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

El filtro intensifica las sefiales débiles y disminuye las fuertes, comprimiendo el rango dinamico del perfil.
Hace visibles las sefales débiles, guardando el contraste del perfil GPR.Puede modificar los parametros
especificando un valor numérico en la ventana de entrada correspondiente. La modificacion de los
parametros se realiza mediante los controles deslizantes o introduciendo un valor numérico en la ventana de
entrada correspondiente. Las ventanas de introduccion de valores reciben unicamente valores numéricos,
ademas de presionar las teclas de arriba y abajo del teclado. Al presionar la tecla arriba del teclado, el valor
del parametro aumentara una unidad, y al presionar la tecla abajo, disminuira una. Si se mantiene la tecla
Shift presionada, las teclas arriba y abajo aumentaran o disminuiran diez unidades.

a

Ejemplo de aplicacion del amplificador no lineal : a — Perfil inicial, b — Perfil después de la aplicacion del

filtro.
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Correlacionador de tres puntos
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La ventana de control del filtro contiene los siguientes elementos:

Campo de En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene
ingreso predeterminadamente el nombre del filtro. El nombre del filtro se puede redactar.
Aplicar El filtro se activa al seleccionar la casilla.

Base vertical

Ajuste de la distancia entre elementos de una funcién discreta. Se establese con
deslizador o en el campo de ingreso.

Modo Elegir modo de operacion del correlator.

Modo 1 Funcién discreta (derivada de wavelet de Haar).

Modo 2 Promedio de muestras discretas de una sefal.

Anadir La adicion del filtro a la lista.

Cancelar Para cancelar la adicion del filtro a la lista.

Anadir Aplicacion de un filtro después de la redaccion de sus parametros.

Restablecer

Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

El correlacionador de tres puntos es un filtro multifuncion.

En modo 1 y una sola base vertical, el resultado del filtro es la segunda derivada de la sefial. Distingue los
reflejos de los objetos subterraneos mediante el filtrado no lineal.

En el modo 1y el parametro base que es diferente de uno (1) el filtro realiza una correlacién de la sefal
cruzada con una funcién discreta (derivada de wavelet de Haar). A valores pequefios de la base vertical, el
filtro agudiza los limites y aumenta la resolucion espacial del perfil GPR. La seleccion del valor 6ptimo de la
base vertical aumenta el contraste del perfil GPR.

En el modo 2 y el pardmetro base vertical uno (1) el filtro proporciona una funciéon media moévil: desenfoque
con una ventana triangular. Se puede utilizar para suavizar trazas en el perfil.

En el modo 2 y el parametro base que es diferente de uno (1) el filtro promedia seleccion de muestras.
Se puede utilizar para suprimir oscilaciones periédicas de forma arbitraria en la traza. Puede ser Util para
reducir la visibilidad de periddicos “zumbidos” en el perfil GPR, que son dificiles de procesar con otros filtros.
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Ejemplo de aplicacion del correlacionador de tres puntos:
a,c — Perfil inicial,

b — Perfil después de la aplicacion del filtro, modo 1,

d — Perfil después de la aplicacion del filtro, modo 2.
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Filtro LPF/HPF (Filtro paso bajo/ Filtro paso alto)
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La ventana de control del filtro contiene los siguientes elementos:

filtro (Rango)

Campo de En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene el
ingreso nombre del filtro predeterminadamente. El nombre del filtro se puede redactar.
Aplicar El filtro se activa al seleccionar la casilla.
Tipo de filtro | Elegir tipo de filtro:
. Low-pass LPF - Filtro paso bajo (FPB)
. High-pass HPF - Filtro paso alto (FPA)
Frecuencia Ajuste de la frecuencia de corte del filtro. Se establese con deslizador o en el campo de
ingreso.
Orden de Ajuste de la pendiente (decaimiento) del filtro. La pendiente de curva del filtrado sube

al aumentar el orden del filtro de 1 a 8. Se establese con deslizador o en el campo de
ingreso.

Anadir La adicion del filtro a la lista.
Cancelar Para cancelar la adicién del filtro a la lista.
Anadir Aplicacion de un filtro después de la redaccion de sus parametros.

Restablecer

Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

Filtro paso bajo (Low-pass) pasa frecuencias por debajo de la frecuencia de corte: el valor establecido del
parametro Frecuencia, y suprime frecuencias por encima de la frecuencia de corte. El grado de supresién
esta determinado por el parametro Orden de filtro.

Filtro paso alto (High-pass) pasa frecuencias por encima de la frecuencia de corte: el valor establecido del
parametro Frecuencia, y suprime frecuencias por debajo de la frecuencia de corte. El grado de supresion
esta determinado por el parametro Orden de filtro.

Los espectros de las trazas iniciales y procesadas, asi como la caracteristica de frecuencia de amplitud
normalizada del filtro, se presentan en la ventana de configuracion del filtro. Los resultados del aplicacion
de filtro sobre la traza se muestran en tiempo real. Aplicacion consecuente de LPF y HPF permite la
implementacion de filtros pasabanda o eliminador de banda.

El filtro se utiliza para ajustar la composicién espectral del perfil GPR (por ejemplo suprimir fluctuaciones de
baja frecuencia, ruido de alta frecuencia, etc.).
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Procesamiento del perfil

La modificacion de los parametros se realiza mediante los controles deslizantes o introduciendo un valor
numérico en la ventana de entrada correspondiente. Las ventanas de introduccion de valores reciben
unicamente valores numéricos, ademas de presionar las teclas de “arriba” y “abajo” del teclado. Al presionar
la tecla “arriba” del teclado, el valor del parametro aumentara una unidad, y al presionar la tecla “abajo”,
disminuira una. Si se mantiene la tecla Shift presionada, las teclas arriba y abajo aumentaran o disminuiran

diez unidades.

Distance,m
0,00 D§2 124 187 249 311 373 435 4,98 560 622 64 7,45 503 871 933 995 1057 1120 118212441306 1368
0

w'ygag

Time, ns

i W)

w'yeg

Distance, m
000 082 124 187 249 311 373 435 438 560 622 684 745 509 933 3,35 10,57 112011821244 13061368
0

Ejemplo de aplicacion del filtro LPF/HPF:

a — perfil inicial,

b — perfil después de la aplicacién del filtro LPF,
¢ — perfil después de la aplicacion del filtro HPF.
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Normalizacion
La ventana de control del filtro tiene el siguiente aspecto:

Mormalisation Settings

r-h:lrm-

Aplicar

Anchura de ventana, trazas El

| ' Afadir | | X Restablecer |
Campo de En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene el
ingreso nombre del filtro predeterminadamente. El nombre del filtro se puede redactar.
Aplicar El filtro se activa al seleccionar la casilla.
Anchura de Establecer el ancho de ventana requerido para la operacién de normalizacion. Se
ventana, trazas | especifica en el campo de ingreso.
Anadir La adicion del filtro a la lista.
Restablecer Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

Este filtro esta destinado a la alineacion de las amplitudes de traza. Este filtro es especialmente util cuando
una seccion del perfil tiene una amplitud mucho mayor, por ejemplo, si la antena pase por encima de una
boca de inspeccion. En este caso, la amplitud de la sefial en el area de boca de inspeccion es mucho mas
alta que las amplitudes de otras trazas. Es dificil lograr una imagen uniforme por medios estandar en este
caso.

A continuacién se muestra un ejemplo de un perfil GPR:

Perfil superior - antes de la normalizacion.
Perfil inferior es el resultado de la normalizacion.
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Ganancia
Gainl Gainl Gainl
‘Gam | [] Aplicar Gain1 | [] Aplicar Gain1 ‘ ] plicar
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o 5i o | X Restablecer o si A Auto X Restablecer # Auto || T Nulo || FC Restablecer

La ventana de control del filtro contiene los siguientes elementos:

Campo de | En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene el

ingreso nombre del filtro predeterminadamente. El nombre del filtro se puede redactar.
Aplicar El filtro se activa al seleccionar la casilla.
Auto Funcion de generacion automatica de la curva de ganancia

Nulo (Poner | Devuelve la curva de ganancia a la posicién cero con la eliminacion de los puntos nodales
en cero) intermedios.

Si La adicioén del filtro a la lista.
Restablecer | Para cancelar la adicién del filtro a la lista.
Si Aplicacion de un filtro después de la redaccion de sus parametros.

Restablecer | Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

El filtro establece la ganancia de profundidad de la sefial en forma grafica en el rango de -80dB a + 80dB.

La curva de ganancia inicial tiene dos puntos nodales que se mueven a lo largo de los bordes superior
e inferior de la ventana, respectivamente. Al desplazar los puntos nodales se establece el cambio lineal
de ganancia segun profundidad. Mueva el cursor sobre un punto nodal para desplazarlo (su apariencia
cambiara). Haga clic con el botdn izquierdo del mouse y arrastre el punto nodal.

El cambio de la forma de la curva se realiza agregando puntos nodales intermedios. Para agregar un nuevo
punto nodal, mantenga presionado el boton Ctrl en el teclado, desplace el cursor sobre la curva de ganancia
y haga clic derecho. Aparecera un nuevo punto nodal en la posicién del cursor. Para eliminar un punto
nodal, mantenga presionado el botén Ctrl en el teclado, desplace el cursor sobre el punto nodal deseado y
haga clic derecho. El punto nodal desaparecera.

Para una alineacion éptima de las amplitudes de este perfil, use la funcion Auto (construccion automatica
de la curva de ganancia). Al presionar el botén Auto se alinea automaticamente la amplitud de ganancia en
toda la profundidad del perfil.

v En las versiones del programa Synchro, comenzando con 3.9.1.20, ha habido cambios
en la aplicacion del filtro de ganancia. Para aumentar la relacion sefial / ruido e identificar
estructuras subterraneas, se recomienda utilizar el filtro de ganancia junto con el filtro
amplificador no lineal. El filtro de ganancia se usa para alinear el nivel de amplitudes
(contraste) en todo el perfil. El filtro amplificador no lineal proporciona la amplificacién
principal de la amplitud de la sefial en el perfil.
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La alineacion de las amplitudes de la sefial brinda contraste éptimo para visualizacién del perfil.

Distarice, m
000 052 129 157 249 301 373 435 498 SP0 622 634 746 808 B71 9,33 995 1057 11,20118212,44 13061358
o

A — e — e - ——— || W— T — T ————— " g - )
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Tis, ns
wydaa

a

w'ydag

Ejemplo de aplicacion del filtro Ganancia:
a — perfil inicial,
b — perfil después de la aplicacién del filtro.
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Filtro de Wavelet (Ondicula)

Filtro Wavelet2 Filtro Wavelet2

|Fi\tro i avelst? Filtrn '/ avelet2

Aplicar Aplicar

; =

i :
£ & £ >
B Time Scale, ns . Time Scale, ns

‘ Cantidad de hamonicas i Cantidad de harmonicas |5

s £
6 Pasa de hamonicas, ng 3 Paso de hammonicas, ne
] / ]
& Aiadi X Cancelar o fiadi X FRestablecer

La ventana de control del filtro contiene los siguientes elementos:

Campo de En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene el
ingreso nombre del filtro predeterminadamente. El nombre del filtro se puede redactar.

Aplicar El filtro se activa al seleccionar la casilla.

Escala de Ajusta la duracion de la funciéon wavelet. Se especifica en el campo de ingreso.

tiempo

Cantidad de |Si es necesario, es posible cambiar cantidad de factores de escala de sefial
armonicos

Paso de Al establecer el nimero de arménicos mayor que 1, es posible cambiar el paso de
armonicos armonicos

Anadir La adicion del filtro a la lista.

Cancelar Para cancelar la adicién del filtro a la lista.

Anadir Aplicacion de un filtro después de la redaccion de sus parametros.

Restablecer |Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

El filtro realiza una correlacion de la sefial mutua con una funcion especial: MNAT wavelet.
Suprime eficazmente las fluctuaciones de baja frecuencia y el ruido de alta frecuencia.

La modificacion de los parametros se realiza introduciendo un valor numérico en la ventana de entrada
correspondiente. Las ventanas de introduccion de valores reciben Unicamente valores numéricos, ademas
de presionar las teclas de “arriba” y “abajo” del teclado. Al presionar la tecla “arriba” del teclado, el valor del
parametro aumentara en 0.1, y al presionar la tecla “abajo”, disminuira lo mismo. Si se mantiene la tecla
Shift presionada, las teclas arriba y abajo aumentaran o disminuiran parametro en 1 unidad.




Procesamiento del perfil

El aumento en el numero de factores de escala de diferentes armoénicos le permite guardar
estructuras finas en el perfil. Esto sera util para etudiar las propiedades de frecuencia de los reflejos.
A A e

Ejemplo de aplicacion del filtro de Wavelet: a — perfil inicial, b — perfil después de la aplicacion del filtro.
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Eliminacion de respuestas constantes

(Windowed Background Removal o Eliminacion de fondo de ventana)

Windowed Background Removall Windowed Background Removall
|Winduwed Background Remowvall | |Winduwed Background Removall |
Aplicar Aplicar
Anchura de ventana, trazas 300 Anchura de ventana, trazas 230
| Vs | | X Restablecer | | s | | ¥ Restablecer |

La ventana de control del filtro contiene los siguientes elementos:

Campo de En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene el
ingreso nombre del filtro predeterminadamente. El nombre del filtro se puede redactar.

Ejecutar El filtro se activa al seleccionar la casilla.

Anchura de | El ajuste de la anchura de la ventana para calcular la traza promedia. Se especifica en el
ventana campo de ingreso o con el control deslizante.

Si La adicion del filtro a la lista.

Si Aplicacion del filtro después de la redaccion de sus parametros.

Restablecer | Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

El filtro resta la traza promediada de cada traza de perfil. Se promedian las trazas que entran en la ventana,
cuyo ancho esta determinado por el numero de trazas (de 1 al nimero total).

El filtro elimina los artefactos no deseados horizontales del perfil. La sensibilidad del filtro se ajusta mediante
el parametro Ancho de ventana. Cuanto menor es su valor, mas cortos son los fragmentos horizontales
que se eliminan del perfil.

La modificacion de los parametros se realiza mediante los controles deslizantes o introduciendo un valor
numérico en la ventana de entrada correspondiente. Las ventanas de introduccion de valores reciben
unicamente valores numéricos, ademas de presionar las teclas de “arriba” y “abajo” del teclado. Al presionar
la tecla “arriba” del teclado, el valor del parametro aumentara una unidad, y al presionar la tecla “abajo”,
disminuira una. Si se mantiene la tecla Shift presionada, las teclas arriba y abajo aumentaran o disminuiran
el valor del parametro en diez unidades.

Distance, m Distance, n
00 052 124 187 248 31 373 435 4% SB0 622 634 148 803 BT1 933 935 10571120 1,82 124413061388 000 082 12¢ 187 243 311 373 435 438 560 622 64 745 809 871 833 895 1057 112011821244 13061383
=emmmas! — 0
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mu At 3 htd'("-ln i
I Vi s v/

B R e
121 o

I Y
12 [N W )
v

a b
Ejemplo de aplicacion del filtro: a — perfil inicial, b — perfil después de la aplicacion del filtro.
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El convertidor Filtro de Hilbert

Filtro Hilbert1 Filtre Hilbert1
|Fi|tr0 Hilbertl | |Filtro Hilbert1
Aplicar Aplicar
Tipo output Tipo output
—-v_f’t;ﬁ- Frecuencia —-xjf'\'f‘@\. Frecuencia
-ﬁﬁﬁ?t.’tr— Ervvoltura = V= Ervvoltura

| o Afiadi |E X Cancelar | | o Aiadi |E 3 Restablecer

La ventana de control del filtro contiene los siguientes elementos:

Campo de En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene el
ingreso nombre del filtro predeterminadamente. El nombre del filtro se puede redactar.

Aplicar El filtro se activa al seleccionar la casilla.

Tipo de salida | Se selecciona la envolvente o fase de sefal

Frecuencia Frecuencia instantanea de la sefal.

Envolvente Se resalta la envolvente de la sefial.

Cancelar Para cancelar la adicién del filtro a la lista.

Anadir Aplicacion de un filtro después de la redaccion de sus parametros.

Restablecer Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

El filtro, utilizando la transformacién de Hilbert, selecciona la envolvente de la sefial, que contiene
informacion sobre su estado de energia. Le permite seleccionar areas de alta humedad en el perfil GPR que
no tienen bordes reflectantes claros, zonas de succion, etc. Recomendado para usar con un correlacionador
de tres puntos.

Distarce, m
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Ejemplo de aplicacion de la transformacion de Hilbert:
a — perfil inicial, b — perfil después de la aplicacion del filtro.
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El convertidor Migracion

Migraciéni Migracién1
|Migraci|‘1n|
[+] Aplicar [~ Aplicar
Despl i de las ant: 0.32m Despl de las ant: 0.32m
| & Adadic | | X cancelar | | o Afadir | |x Restableoeri

La ventana de control del convertidor contiene los siguientes elementos:

Campo de |En este campo se indica el nombre del filtro. Al agregar un filtro, este campo contiene el
ingreso nombre del filtro predeterminadamente. El nombre del filtro se puede redactar.

Aplicar El filtro se activa al seleccionar la casilla.

Anadir La adicion del filtro a la lista.

Cancelar Para cancelar la adicion del filtro a la lista.

Anadir Aplicacion de un filtro después de la redaccion de sus parametros.

Restalecer | Restauracion de los ultimos ajustes guardados del filtro.

El convertidor Migracion restaura la ubicacion y la forma de los objetos locales.

Es necesario tener en cuenta la correcta introducion de velocidad de propagacion de la onda. Consulte
“Introduccion de la velocidad de la onda”, pag. 28

ANCTEHWAA, M JMCTaHLMA, M
0 1 2 3 4 5 g 7 8

Bpema, Ho
Bpema, HC

a b
Ejemplo de aplicacion del filtro Migracion: a — perfil inicial, b — perfil después de la aplicacion del filtro.
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Anexos

Anexo 1. Calibracion de la rueda de medicion

Al elegir el tipo de dispositivo “topo”, el programa establece el paso de la rueda de medicién igual al valor
predeterminado para esta rueda.

Pero a veces se hace necesario calibrarlo. En particular, cuando el GPR se mueve sobre terreno irregular,
surge una situacion en la que la distancia recorrida por la unidad de antena y la rueda es diferente difieren.
Para mejorar la precision de la medicion de la distancia recorrida en terreno irregular, puede realizar una
calibracion.

La calibracién se realiza en la ventana de Configuracion general en la pestafa Dispositivos “Topo”
(topograéficos).

Se puede abrir la ventana Preferencias generales:

Synchro Menu principal> Preferencias (Configuracion o Ajustes) > Preferencias generales (Configuracion
general o Ajustes generales).

o Menu principal de la ventana Ajustes GPR, seleccione Preferencias generales (Configuracion general o
Ajustes generales).

Aparecera la ventana Preferencias generales (Ajustes generales):

Preferencias generales =]

@ Nimero de canales ||

Canal Model Firmware Serie

VI3 500i 14 3

<
Cart-36 ﬁ

Paso de larueda 503 | mm

Paso de la rueda, mm Nombre de calibracion E]

26,03
®

%[ W |4¥ |6

Seleccione la pestafa Dispositivos “Topo”, luego seleccione el tipo de rueda de medicién utilizada: VO-20,
VO-6, Cart-36 un Cart-6.

v jAsegurese de que el conector de la rueda de medicion esté conectado al conector ADD
de la unidad de antena!

Vera una lista de valores de paso de rueda. Después de la instalacion, esta lista consta de un valor Unico -
Por omision.

Para realizar la calibracion:

. Estire la cinta métrica a la distancia requerida para la calibracién
(La distancia recomendada para la calibracién es de al menos 15m)

v’ La precisién de la calibracion depende de la precision de la distancia de calibracién
medida

- )
. Haga clic en el icono + :

*®
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. En la ventana de introduccién de datos “Longitud de calibracién” que aparece, introduzca la distancia
medida en metros:

Preferencias generales @
Nimero de canales |1
Canal Model Firmware Serie
0 WIV3 5001 14 3

-
Cart36 &

Paso de lawueda | 1757 | mm

Paso de la rueda, mm Nombre de calibracion E]

26,03 Default
coorions ——JJE

. Haga clic en Iniciar y camine con la unidad de antena exactamente a lo largo de la linea de cinta
métrica desde cero hasta la distancia especificada para la calibracion.

. Introduzca un nombre para esta calibracion de la rueda (por ejemplo, nombre del terreno o tipo de
superficie).

. Cuando termine recorrido, pulse Parar.

. Una vez finalizada la calibracion, aparecera el siguiente cuadro de dialogo:

rEonﬁrm lﬁ )

\'] Calibracién completa
¥ Paso de rueda= 17,57 mm (por defecto= 26,03 mm)
Guardar el resultada?

\ =

. Haga clic en Si para guardar el resultado de la calibracion.

. Calibracion para esta area de superficie guardada.

En el futuro puede usar los datos de esta calibracién seleccionando el paso de calibracion requerido desde
la ventana Ajustes de GPR:

Dispositivo Topo

INBE

Cart-36 26,03 Default
Paso de 4 17,57 Calibration 3

adquisicion,
mmitraza

52“

!

32
34
36
38

[P EoN=es)
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Anexo 2. Calibracion de sensores de inclinacion

Preferencias generales =]

Antes de realizar relevamiento verifique de que los sensores de ! o oo

inclinacion estén calibrados. Coloque la unidad de antena en el suelo
y espere 10 minutos para que la temperatura de la unidad de antena
alcance la temperatura ambiente. Conecte la unidad de antena ala || cma o Froware | serie
computadora, inicie el programa Synchro3 y seleccione Preferencias || ° Vv soo “ :
generales Preferencias > Preferencias generales. Seleccione la
pestafia Sensores de inclinacion.

xmn 271.2  xmax 764.7
vmn 294.6  vmax 777.0
zmin 156.3  zmax 644,56

Haga clic en el botén Test. Los valores de Calidad de calibracion e
Inclinacién cambiaran cuando la unidad de antena esté inclinada.
Si, con la unidad de antena inmovil, el valor del parametro Calidad
de calibracién esta dentro de 1.02 ... 0.98, la calibracién no es
necesaria.

Caldad de caibracion 0,999

Cero

@ |9 & @

Si el valor de Calidad de calibracion esta fuera de este rango, es [(Paso3 )

necesario calibrar los sensores de inclinacion. Inclinacién 0.2 *
. . ”, - Test

Sostenga la unidad de antena y presione el botén Calibrar. Los

valores de Xmin, Xmax, Ymin, etc. y otros factores de calibracion ==

empezaran a cambiar. Lentamente, sin movimientos bruscos, gire la
unidad de antena primero alrededor
del eje longitudinal y luego alrededor
del eje transversal como se muestra
en la imagen. La unidad de antena
debe realizar una rotacion completa
en cada plano. Apague la calibracion
pulsando de nuevo el botén Calibrar.

Asegurese de que la Calidad de la
calibracion esta dentro de los limites aceptables. De lo contrario, repita la calibracion.

A continuacion, realice la segunda y tercera etapas de la calibracién del sensor de inclinacién. Elija una
superficie plana y estable con cualquier inclinacién hacia el horizonte de tamafio suficiente para colocar la
unidad de antena. Instale la unidad de antena en esta superficie primero en una (cualquier) direccion, haga
clic en el boton Paso 2; después de unos segundos, el botén se apagara.

Cero Cero cero

- —
e e~ ma = S (e e

Luego, gire el dispositivo 180 grados en la superficie, presione el botéon Paso 3; después de unos segundos,
el botén se apagara.

Cero cero Cero

a

Calibracion completada.
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Anexo 3: Configuraciéon de parametros en Windows

Configuracion de red en Windows 8 y 10
. En el teclado de la computadora, presione la combinacion de teclas Windows key
+ tecla R (comando Ejecutar).

. En la ventana que se abre, escriba ncpa.cpl y haga clic en Aceptar.

= Run [ = ]

——  Typethe name of a program, folder, dacument, or Internet
—— resource, and Windows will open it for you.

Open:  [ncpa.cpl -

[k ][ Gancel || Browse.. |

. Haga clic con el botén derecho en el icono de una Conexién inalambrica disponible y seleccione
Propiedades en el menu desplegable.

. Seleccione Protocolo de Internet version 4 (TCP / IPv4) y haga doble clic

L". Wi-Fi
B x-..,:d‘ﬂ Atternpting to authenticate
Dell Wireless 1705 802.11b/ @

Disable
Connect / Disconnect
Status

Diagnose

&

Bridge Connections

Create Shortcut
Delete

Rename

& @

Properties

o haga clic en Propiedades.

1 Wireless Network Connection 3 Properties (==

Connect using:
E" TP-LINK Wireless USE Adapter #2

This connection uses the following items:

0% Client for Microsoft Networks
LB} JumpStart Wireless Fiter Driver
B30 Packet Scheduler
gﬁle and Printer Sharing for Microsoft Networks
i Intemet Protocol Version & (TCP/IPvE)

& Link-Layer Topology Discovery Responder

Description

Transmission Corttrol Protocol/Intemet Protocol. The default
wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks
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Configuracion de red en Windows 7
En el teclado de la computadora, presione la combinacion de teclas Windows key

En la ventana Propiedades del protocolo de Internet versiéon 4(TCP/IPv4) que aparece, configure una

direccion IP fija, mascara de red.

Intemet Protocal Version 4 (TCP/IPv4) Properties

B

General

You can get IP settings assigned automatically if your network supports
his capabilty. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

(2 Obtain an IP address automatically
@ Use the folowing P address:

IP address: 192.168. 0 .12
Subnet mask: 255,255,255 . 0
Default gatenay

Obtain DN server address automaticaly
@ Use the folowing DNS server addresses
Preferred DNS server:

Alternate DNS server

[7] validate settings upon exit
[ | e )

Para la configuracion predeterminada, configure la direccion IP en 192.168.0.122, la mascara de red en
255.255.255.0, otros parametros no son importantes.

Haga clic en Aceptar para guardar. Cierre la ventana Estado de la conexion de red inalambrica.

+ tecla R (comando Ejecutar).

En la ventana que se abre, escriba ncpa.cpl y haga clic en Aceptar.

= Run [ =]

——  Typethe name of a pragram, folder, document, or Internet
P resource, and Windows will open it for you.

Open:  [ncpa.cpl =

[oc ][ Concel ][ Browse. |

Haga clic con el botén derecho en el icono de una Conexién inalambrica disponible y seleccione

Propiedades en el menu desplegable.

Conn;m-u‘ % Disable

Connect [ Disconnect
Status

Diagnose

&

Bridge Connections
Create Shortcut
Delete

Rename

% Properties
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Seleccione Protocolo de Internet versién 4 (TCP / IPv4) y haga doble clic o haga clic en Propiedades.

1 Wireless Network Connection 3 Properties [

Networking | Sharing

Connect using:
K TP-LINK Wireless USE Adapter #2

This connection uses the following items:

O Cliertt for Microsoft Networics

4=} JumpStart Viireless Fiter Driver

421005 Packet Scheduler

42} File and Printer Sharing for Microsoft Networks

- Intemet Protocol Version & (TCP/IPv5)

Link-Layer Topology Discovery Mapper 1/0 Driver
& Link-Layer Topology Discovery Respondsr

Instal Uninstall

Description
Transmission Control Protocol /Intemet Protocol. The default
wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks.

En la ventana Propiedades del protocolo de Internet version 4(TCP/IPv4) que aparece, configure una

.
direccion IP fija, mascara de red.
Internet Protocel Version 4 (TCP/IPv4) Properties [0 |
General
‘You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.
©) Obtain an IP address automatically
(@) Use the following TP address
1P address: 192.168 . 0 .122
Subnet mask: 255 .255.255. 0
Default gateway:
Obtain DNS server address automatically
@ Use the following DNS server addresses:
Preferred DNS server:
Alternate DNS server:
[] validate settings upon exit
[ ==
. Para la configuracion predeterminada, configure la direccion IP en 192.168.0.122, la mascara de red en
255.255.255.0, otros parametros no son importantes.
. Haga clic en Aceptar para guardar. Cierre la ventana Estado de la conexion de red inaldmbrica.
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Configuracion de red en Windows XP

Haga clic en el botén Inicio, abra el Panel de control de Windows y, a continuacion, seleccione
Conexiones de red e Internet. Luego, seleccione y abra Conexiones de red.

Seleccione Conexion de red inalambrica. Haga clic con el boton derecho en el icono de una
conexion inalambrica disponible (Conexion de red inalambrica) y seleccione Propiedades en el menu

desplegable.
Haga doble clic en la linea Protocolo de Internet (TCP/IP).

- Wireless Network Connection Properties RIx

Genetal | Wineless Networks | Advanced

Connect using:
BB IntellR) WiFi Link 5100 AGN

Thes connection uses the following items:
[¥] %= AEGIS Protocol (IEEE 802.1x] ¥3 7.5.0 ~

] = Metwerk Moritor Driver
Intemet Protocol (TCPAF)

;
< ?

-
Description

Transmission Control Protocol/Intemet Protocol. The defaull
wade area network protocol that provides communication
actoss diverse intesconnected nelworks.

[¥] Show icon in notification area when cornected
Notity me when this connaction has limited or no connectiity

En la ventana Propiedades del protocolo de Internet (TCP/IP) que aparece, configure una direccion IP
fija, mascara de red.

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties (2 [t

General

You can get IP settings assigned automaticaly i your network supports
this capabilty. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

©) Obtain an 1P address automatically
@) Use the following [P address:

IP address: 192.168 . 0 . 122
Subnet mask: 255,255 .255. 0
Default gateway:

Obtain DNS server address automatically
® Use the following DNS server addresses:
Breferred DNS server:

Alternate DNS server:

[T validate settings upon exit
I[ ok | concel ]

Para la configuracion predeterminada, configure la direccion IP en 192.168.0.122, la mascara de red en
255.255.255.0, otros parametros no son importantes.

Haga clic en Aceptar para guardar. Cierre la ventana Estado de la conexion de red inaldmbrica.
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Anexo 4: Ajuste del parametro Stacking para las anteriores versiones de
GPR

Si un GPR con una versién anterior (version de firmware inferior a 7) esta conectado, el aspecto de la

ventana de configuracion difiere de la anterior.

» Seleccione el valor sumatorio: el grupo Stacking. Esta configuracion afecta el nivel de ruido en el perfil.
Cuanto mayor sea el parametro de Stacking, mejor sera la reduccion de ruido. El valor recomendado es

10;
-
@ GPR ajustes, perfil: C:\Transient Technologies\data\Chernihiv42019_10_25 2.sgpr
Archivo Stop  General Preferences
Modelo de GPR Emem
g C:ATransient
VIY3500i  Technologessdata
AChernihivt
Direccion Prefijo de nombre de archivo
2019_10_25_
Adelant:
ki Indice del nombre del archive
Velocidad de la onda, miys 2
1 5 0 @ Dispositivo Topo
»
Ventana inspeccion:
3.8 m (50 ns) Cant-36
= Paso de
Limites adquisicion,
Trazaseg 4“,1“ mmitraza
Velocidad de movi
2,08 m/s 52
Comentarios
I
Modo de di :
odo Ext isparo: @  Stop

Stacking

12 3 4 5 B 7 =) -3 2

Amplitud
o

Tiempo, ns

Online fitros

/| Wavelet

E || Eiminacion de respuestas constantes

/| Gain

Iniciar la calibracion
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Anexo 5. Calibracion de filtros online
Si esta utilizando filtros online, su configuracion se puede ajustar mediante la calibracion.

. Abra la ventana Configuracién de GPR (consulte “Configuraciones del GPR” en la pagina 20)

Onling fitros.

| Wavelet

@ /| Eliminacion de respuestas constantes Iniciar la calibracion

| Gain

. Haga clic en Iniciar calibracién

. La ventana de Configuracion de GPR cambiara su apariencia:
@ GPR ajustes, perfil: C:\Transient Technologies\data\Chernihivi201% 10 25 _3.sgpr o ® e - L =HEC &J

Archive Stop General Preferences

Modelo de GPR Cameta Stacking Amplituc
= C:\Tlénsienl 1 2 3 4 5 6 7 -4 -3 -2 -1 o 1 3 4
V|Y3 500' Technologies\data k 0.0 : : : : f : : :
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Saltara una notificacién Desplaze la antena y la franja indicadora de colores amarillo y negro debajo de la
notificacion. Vera que el filtro Ganancia (Gain) en linea esta desactivado.

Detener la calibracion

. Comience a mover la unidad de antena. EI movimiento puede llevarse a cabo en cualquier direccion.
Mueva la unidad de antena hasta que la notificacién Desplaze la antena y la franja indicadora amarilla
y negra desapareceran. Dependiendo del tipo de suelo, debera caminar de 15 a 30 m. Una vez
completada la calibracién, el programa construira automaticamente una curva de ganancia.

v A veces, el proceso de calibracion puede llevar varios minutos debido a la compleja
estructura del suelo. Si es necesario, puede interrumpir el proceso de calibracion
pulsando el boton Detener calibracion.

. Después de que desaparezca la notificacion Desplaze la antena, vera una marca de verificacion frente
al filtro online Ganancia.

. Calibracion completada. Después de la calibracion, el conjunto de filtros offline coincidira con el
conjunto de filtros online.
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